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Vorwort

In diesem Handbuch stellen wir Anwendungen von KAVDI fir unterschiedliche Problemstellungen
vor. Im Vordergrund stehen die Anwendungsmadglichkeiten des Systems; es sollen keine fertigen
Lésungen gegeben werden, vielmehr sollen dem Anwender Losungsansétze gezeigt werden, die die
tagliche Arbeit effizienter gestalten.

Das Kompass-Handbuch wird kontinuierlich gepflegt und fortgeschrieben. Informieren Sie sich im
Internet (www.gos-gmbh.de > Dokumentation) beziiglich aktueller Versionen.

Die in KAVDI integrierte Online-Hilfe hat den Charakter der “punktuellen Hilfe”, d.h. sie bietet
Hilfestellung an bestimmten Punkten im Programm, wenn Informationen benétigt werden und zeigt
Ihnen am aktuellen Standort die weiteren Mdglichkeiten und Verfahrensweisen im Umgang mit dem
Programm an.

Falls Sie Uber die aktuellen Erneuerungen und Erganzungen unseres Programms unterrichtet werden
mdchten, lassen Sie sich in unseren E-Mail- oder Fax-Verteiler eintragen, eine entsprechende
Benachrichtigung oder Zusendung erfolgt dann automatisch.
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Begriffsbhestimmung

Nachfolgend sind die wichtigsten Bezeichnungen erklart, eine ausfuhrliche Liste finden Sie in der
Onlinehilfe. Viele Begriffe stammen aus der Definition der ALK und sind dort hinreichend
beschrieben.

Kurzbez. Langbezeichnung Beschreibung
AKZ KAVDI- 8-stelliges Arbeitskennzeichen, mit dem in den
Arbeitskennzeichen Berechnungsdokumenten gearbeitet wird. Je nach

Bundeslandspezifikation (Projektvorlage) ist die
Definition der 8 Stellen unterschiedlich. Z.B.:

Nordrhein-Westfalen : YXANNNNN
Thiringen : YXQNNNN
Ingenieurverm. - NNNNNNNN

Y = Kilometereiner des Num.Bez.-Rechtswertes
X = Kilometereiner des Num.Bez.-Rechtswertes
A = Punktart

Q = Quadrant innerhalb des Kilometerquadrates
N = Fortlaufende Nummer

NBZ Nummerierungsbezirk Je nach Bundeslandspezifikation (Projektvorlage)
ist die Definition unterschiedlich. Z.B.:

Nordrhein-Westfalen TYYYYXXXX
Sachsen-Anhalt T YYXXYYXX

Die Benutzung kann fur andere Bundeslander
individuell eingestellt werden.

PKZ Punktkennzeichen KAVDI speichert alle Punkte mit einem
14-stelligen Punktkennzeichen, wie es auch uber
EDBS ubertragen wird, ab. KAVDI baut das
Punktkennzeichen aus dem voreingestellten
Nummerierungsbezirk und dem eingegebenen
Arbeitskennzeichen auf.

PKZ = NBZ + AKZ

LST Lagestatus ALK-Kennzeichnung eines Koordinatensystems
mit einer 3-stelligen Kennung:
000 - 999 und AAA - 7277

HST Hohenstatus ALK-Kennzeichnung eines Hohensystems mit
einer 3-stelligen Kennung:
000 - 999 und AAA - 777

LKR Lagekoordinate Rechts-, Y-, Ostwert der Koordinate
Rechtswert

LKH Lagekoordinate Hochwert Hoch-, X-, Nordwert der Koordinate

AGGREGAT Ein aus mehreren Elementen (LKR, LKH, ...)

bestehender Teil (Verwaltung, Lage, Hohe,
Bemerkung) des ALK-Punktdatensatzes.
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Mentbaum
E_D nnnnnnnnnnnn Farm FAUNT Yascian U111 2 7 Denialb: "Mana" =
rojekt Eearbeiten Messauswertung  Agaregateditoren  Schnittstellen  Extras  Lisl
] B & FTo]0] F[eE 1] Ha O e b
® Projekt
+ Neu berechnen Alle in der Dokumentenverwaltung eingetragenen
Berechnungsdokumente werden in der Reihen-
folge der Eintragung neu berechnet.
+ Dokumentenverwaltung Hier werden die Berechnungsdokumente in der

Reihenfolge eingetragen, wie sie bei “neu berech-
nen” neu berechnet werden sollen.

+ Dokument

Offnen / Erstellen Uber ein Windows-Dialogfenster kénnen die
vorhandenen Berechnungsdokumente oder
Messdatenprotokolle geéffnet sowie neue (leere)
angelegt werden.

- Speichern Das aktuelle Berechnungsdokument / Messdaten-
protokoll wird gespeichert.

- Speichern unter Das aktuelle Berechnungsdokument / Messdaten-
protokoll wird unter einem neuen Namen
gespeichert.

- Drucken Das aktuelle Berechnungsdokument / Messdaten-
protokoll wird gedruckt.

- Standardgrofle Wenn die Fenster der Berechnungsdokumente und
Messdatenprotokolle einmal (durch anders
eingestellte Bildschirmauflésung) verschwunden
sind (hintereinander oder auf3erhalb des
Bildschirmausschnitts), kénnen sie mit diesem
Menipunkt wieder sichtbar gemacht werden.

Schlief3en Speichert und schlief3t das aktuelle Berechnungs-
dokument bzw. Messdatenprotokoll.

+ Eigenschaften Eine Untermenge der Projektparameter kann hier
eingesehen bzw. modifiziert werden. Es ist nur
eine Untermenge mdoglich, weil das Projekt offen
ist. Sollen projektrelevante Parameter modifiziert
werden, muss das Projekt verlassen werden. Bei
der Projektauswahl (rechte Maustaste) kénnen
entsprechende Anderungen vorgenommen
werden.

+ Datenbank I6schen Hier kann die interne und/oder externe Datenbank
geldscht werden.



+ Druckerauswahl

+ Schriftart

+ Linker Rand

® Bearbeiten

+ Zeile

ausschneiden

kopieren

einfigen

Eigenschaften

+ Berechnung

- ausschneiden

- kopieren

- einflgen
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Voreinstellung des KAVDI-Standarddruckers, auf
dem alle Ausgaben erfolgen sollen.

Einstellung der Standardschrift fir Berech-
nungsdokumente und Messdatenprotokolle. Diese
sollte nur in Ausnahmefélle geandert werden.

Einstellung des linken Randes fir Berech-
nungsdokumente und Messdatenprotokolle. Diese
sollte nur in Ausnahmefélle geandert werden.

Die aktuelle Zeile, in der sich der Cursor befindet,
wird ausgeschnitten und in den KAVDI-Zeilen-
Zwischenspeicher geladen (NICHT Windows-

Zwischenspeicher!). ldentisch mit 'H,---

Die aktuelle Zeile, in der sich der Cursor befindet,
wird ausgeschnitten und in den KAVDI-Zeilen-
Zwischenspeicher geladen (NICHT Windows-

Zwischenspeicher!). Identisch mit é{l

Der Inhalt des KAVDI-Zeilen-Zwischenspeichers
wird in das Berechnungsdokument der aktuellen

Cursorposition eingefigt. Identisch mit |%|

Der detaillierte Inhalt der aktuellen Zeile wird
angezeigt. Identisch mit il

Die aktuelle Berechnung (der Cursor muss sich auf
der Kopfzeile der Berechnung befinden) wird
ausgeschnitten und in den KAVDI-Berechnungs-
Zwischenspeicher geladen (NICHT Windows-

Zwischenspeicher!). ldentisch mit ;Ll

Die aktuelle Berechnung (der Cursor muss sich auf
der Kopfzeile der Berechnung befinden) wird in
den KAVDI-Berechnungs-Zwischenspeicher
kopiert (NICHT Windows-Zwischenspeicher!).

Identisch mit |'% I

Der Inhalt des KAVDI-Berechnungs-Zwischen-
speichers wird in das Berechnungsdokument der
aktuellen Cursorposition eingefugt. Identisch mit

=



+ Suchen

® Messauswertung

+ Messsdatenprotokoll

+ Rohmessdaten-Datei

Erstellen

Auswerten

Editieren

Drucken

Editieren

Drucken

+ Codedatei

Editieren
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Mit dieser Schaltflache kann ein kontextsensitives
“Suchen und Ersetzen” durchgefiihrt werden. In
KAVDI ist es moglich, nur bestimmte Zahlen-
gruppen (Ordinaten, Abszissen, Horizontalwinkel,
Punktnummern etc.) zu suchen und durch andere

Werte zu ersetzen. Identisch mit ‘Ekl

Ein Messdatenprotokoll wird aus einer Rohmess-
daten-Datei erstellt. Die Formatdatei beinhaltet die
Beschreibung, wie die Rohmessdaten-Datei
aufgebaut ist, d.h. wo die Punktnummer, der
Horizontal- und Vertikalwinkel etc. steht. Mit Hilfe
der Codedatei kann eine Substitution eines im
AulB3endienst registrierten Codes (z.B.: 33 fur
Laterne, 44 fir Kanaldeckel, usw.) in die Punktart,
den OSKA-Schlussel und die Vermarkungsart
automatisch vorgenommen werden.

Ein vorhandenes Messdatenprotokoll wird
ausgewertet, d.h. es wird ein Ergebnisprotokoll mit
allen Reduktionen und Mittelungen, ein
Korrektionsprotokoll mit allen an den einzelnen
MalRen angebrachten Korrektionen sowie ein
Berechnungsprotokoll mit dem Berechnungsansatz
(Polarpunktberechnung (freie Stationierung),
Polygonzug, indirekte Sicherungsvermessung etc.)
erstellt.

Editieren des Messdatenprotokolls mit den
gleichen Mdglichkeiten wie bei dem Berechnungs-
dokument.

Ausgabe des Messdatenprotokolls auf den in
KAVDI definierten Standarddrucker.

Editieren der Rohmessdaten-Datei mit einem (in
KAVDI einstellbaren) Windows-Standardeditor
(Notepad, Wordpad, Ultraedit etc.).

Ausgabe der Rohmessdaten-Datei auf denin
KAVDI definierten Standarddrucker.

Editieren der Codedatei mit einem (in KAVDI
einstellbaren) Windows-Standardeditor (Notepad,
Wordpad, Ultraedit, etc.).



- Drucken

+

Formatdatei

- Editieren

- Drucken

+

Ergebnisprotokoll

- Editieren

- Drucken

+

Korrektionprotokoll

- Editieren

- Drucken

+

Projektdaten

® Aggregateditoren

+ Verwaltung editieren VWT

+ Lage editieren LAG

+ Hohe editieren HOH
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Ausgabe der Codedatei auf den in KAVDI
definierten Standarddrucker.

Editieren der Formatdatei mit einem (in KAVDI
einstellbaren) Windows-Standardeditor (Notepad,
Wordpad, UltraEdit, etc.).

Ausgabe der Formatdatei auf den in KAVDI
definierten Standarddrucker.

Editieren des Ergebnisprotokolls mit einem (in
KAVDI einstellbaren) Windows-Standardeditor
(Notepad, Wordpad, Ultraedit, etc.).

Ausgabe des Ergebnisprotokolls auf den in KAVDI
definierten Standarddrucker.

Editieren des Korrektionsprotokolls mit einem (in
KAVDI einstellbaren) Windows-Standardeditor
(Notepad, Wordpad, Ultraedit, etc.).

Ausgabe des Korrektionsprotokolls auf den in
KAVDI definierten Standarddrucker.

Grundeinstellung der Reduktions- und Korrektions-
parameter fur die Messauswertung. Diese Werte
werden fur die Auswertung zugrundegelegt, sofern
sie nicht bei der Messung registriert worden sind.

Ansehen und Editieren aller Elemente des
Aggregates Verwaltung (VWT) aller Punkte der
internen oder externen Datenbank. Geé&nderte
Werte werden im Berechnungsdokument
nachvollziehbar protokolliert.

Ansehen und Editieren aller Elemente des
Aggregates “Lage” (LAG) aller Punkte der internen
oder externen Datenbank. Geé&nderte Werte
werden im Berechnungsdokument nachvollziehbar
protokolliert.

Ansehen und Editieren aller Elemente des
Aggregates “Hohe” (HOH) aller Punkte der
internen oder externen Datenbank. Geanderte
Werte werden im Berechnungsdokument
nachvollziehbar protokolliert.



+ Bem. zum Punkt editieren BZP

® Schnittstellen

+ ASCII-Fremddatei

Einlesen

Ausgeben

+ EDBS

Einlesen

Ausgeben

Fortfuhrung

+ ASI/ASO

+ Dateneinheiten

Einlesen

Ausgeben

Einlesen

Ausgeben
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Ansehen und Editieren aller Elemente des
Aggregates “Bemerkung zum Punkt” (BZP) aller
Punkte der internen oder externen Datenbank.
Geanderte Werte werden im Berechnungs-
dokument nachvollziehbar protokolliert.

Importieren von Punkten aus einer
spaltenorienterten ASCII-Datei in die interne oder
externe Projektdatenbank. Ein individuelles
Format kann mit dem Menutpunkt “Extras >
Formatdefiniton” selbst erstellt und gespeichert
werden (Gleiche Formatdatei fiir Im- und Export).

Exportieren von Punkten aus der internen oder
externen Projektdatenbank in eine spalten-
orienterte ASCII-Datei. Ein individuelles Format
kann mit dem Menipunkt “Extras > Format-
definiton” selbst erstellt und gespeichert werden
(Gleiche Formatdatei fur Im- und Export).

Importieren von EDBS-Datensétzen in die externe
Projektdatenbank. Es werden BSPE-Datensatze
erwartet!

Exportieren von EDBS-Fortfihrungssatzen (FEIN,
FAEN, FLOE) aus der internen Projektdatenbank.

Optional: Importieren von EDBS-Fortfihrungs-
satzen (FEIN, FAEN, FLOE).

Thiringen: Importieren von ASI/ASO-Datensétzen
in die interne/externe Projektdatenbank.

Thiringen: Exportieren von ASI/ASO-Datenséatze
aus der internen/externen Projektdatenbank.

Sachsen-Anhalt: Importieren von DE-Datensétzen
in die interne Projektdatenbank.

Sachsen-Anhalt: Exportieren von DE-Datensétzen
aus der internen Projektdatenbank.



+

+

+ Geod. Berechnungen Niedersachsen

KAFKA-Konverter

Stapelkonverter KAVDI-V10

® Extras

+

+

+

+

+

+

+

Formate definieren

Umnummerierung in Dokumenten

Flachenmanager

Eigenschaften: Visualisierung

Strenge Uberprif. Mittelbildungsk.

Mittelbildungskennziffer farblich

Differenzausgabe bei gemittelten Pkt
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Optional: Aus allen in KAVDI erfassten und
kontrollierten Berechnungsansatzen werden die
MaRe herausgefiltert und in eine KAFKA-
Auftragsdatei geschrieben. Nach der Ausgleichung
kénnen die ausgeglichenen Koordinaten (LT4)
Uber die “KAVDI > Schnittstellen > ASCII-
Fremddatei > einlesen” in den vorhandenen Punkt
importiert werden.

Ubernahme von Stapeldateien aus der KAVDI
Version 10 als Berechnungsdokument.

Optional Niedersachsen: Ubernahme von Stapel-
dateien aus dem Programm “Geodéatische Berech-
nungen Niedersachsen” als Berechnungsdoku-
ment.

Formatdefintion fur den spaltenorienteren Im-
[Export von ASCIl-Fremddateien (“KAVDI >
Schnittstellen > ASCII-Fremddatei > einlesen”).

Globales Umnummerieren von Arbeitskennzeichen
(AKZ) in allen angegebenen Berechnungs-
dokumenten und Messdatenprotokollen.

Der Flachenmanager zeigt alle berechneten
Flachen nach Flachentyp (Masse, Besitzstick,
neues Flurstiick, Nutzungsart und altes Flurstiick)
an und es koénnen die entsprechenden Abstim-
mungen (Zu-, Abgang) durchgefihrt werden.
Anschlieend kann das Flachenberechnungsheft
bzw. die Fortfihrungsbelege gedruckt werden.

Identisch mit

Einstellung, ob nur die interne oder die interne
und externe Projektdatenbank in der KAVDI-
Visualisierung dargestellt werden soll.

Wenn diese Option eingeschaltet ist, werden
Berechnungszeilen angewarnt, bei denen bei der
erstmaligen Bestimmung das Mittelbildungs-
kennzeichen NICHT O ist.

Die verschiedenen Mittelbildungskennzeichen
werden (nach Neuberechnung) mit unter-
schiedlichen Farben dargestellt.

Wenn diese Option eingeschaltet ist, werden bei
Mittelungen die Differenzen direkt zum Punkt im
Berechnungsdokement geschrieben (zus. auch im
Mittelbildungsprotokoll).



+ Aggregateditor: PKZ-Eingabe

+ Aggregateditor: AKZ-Eingabe

+ Benutzereinstellung fir: XYZ

® Listen drucken
® Zentraler Punkltspeicher

+ Punkte holen

+ Punkte online holen

+ Server Info
® Hilfe
+ Hilfe

+ Uber
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Festlegung, dass bei den Eingaben das 14-stellige
Punktkennzeichen verwendet werden soll.

Festlegung, dass bei den Eingaben das 8-stellige
Arbeitskennzeichen (und voreingestellter Numme-
rierungsbezirk) verwendet werden soll.

Benutzerindividuelle Einstellungen: Z.B.: Verwen-
dung der RETURN-Taste, etc..

Optional: Holt Punkte aus dem Zentralen Punkt-
speicher

Optional: Holt online Punkte aus dem Zentralen
Punktspeicher

Optional: Zeigt den Serverstatus

Allgemeiner Einstieg in die Online-Hilfe

KAVDI Versions- und Copyright-Hinweise



Modulbox (Berechnungs- / Verwaltungsmodule)

Nachfolgend ist die Modulbox mit allen

Berechnungzanzatz

" einfiigen
& am Ende anfiigen

Kleinpunktberechnung
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Umformungen
Einrechnungen |
Schnittberechnungen |
Palygonzug |
Richtungzwinkel u. Entf.
Streckenkontrollen

Freisbogenberechnungen |
Flachenberechnung
Transformation

Klatoidenberechnungen |

Koordinateneingaben |
Aagaregatvenyaltung |
Lizten/Pratokolle |

M ezzauzmertung |
Dokumentparameter |

Hilfe |

dargestellt:

® Kleinpunktberechnung

+

+ + ++ A+ FFECHF A+ A+ +

orthogonal
polar
Punkt auf Winkelhalbierende
Indirekte Sicherungsvermessung
Pythagorasprobe
Dreicksberechnung
Einfachzentrierung
Doppelzentrierung

mformung
auf Messungslinie
auf raumliche Gerade
Soldner => Gauss-Kriiger
Gauss-Kriger => Soldner
Geografisch => Gauss-Kriger
Gauss-Kriger => Geografisch
Geografisch => Soldner
Soldner => Geografisch
Meridianstreifenumformung
Geografisch => Geozentrisch
Geozentrisch => Geografisch

Berechribhosansatz—— " ginfiig
" einfiig & amE nftigen
' am anfligen
orthogonal
auf Mezzungzlinie | polar

Berechnufigzansatz

aul raumliche Gerade |

Soldner-» G auss-Friiger |
Gauss-Kiiiger-»Soldner

Punkt auf ‘Winkelhals, |

Ind! Sicherungsyer. |

Geogr.-» Gauss-krlger
G auzs-Frliger->Geogr.

Pytahgorazprobe |

Geographizch-» Soldner

Dreieckzberechnung |

Soldner-> Geographizch
Meridianstreifenumformund

Eirfachzentrieming |

Geographsch-> G eozentlisd

D oppelzentrierung |

Geozentrisch->Geographsd ZLiriick. |
Furiick |

Hilfe |
Hilfe |

Berechnungs- und Verwaltungsmodulen (aufgeklappt)




Einrechnungen

+ in die Gerade

+ in den Kreisbogen
Schnittberechnungen

zweier Geraden
Senkrechtschnitt

Parallelschnitt

Bogenschnitt

Parallel mit Senkrechte (Abstand)
Parallel mit Senkrechte (Lotful3punkt)
Vorwartsschnitt Uber Dreieckswinkel
Vorwartsschnitt iber Richtungswinkel
Ruckwartsschnitt

Kreis - Gerade (Kreiseintritt)
Kreis - Gerade (Kreisaustritt)
Polygonzug

+ Polygonzug

+ Rechtwinkelgebaude
Richtungswinkel u. Entf.

+ Richtungswinkel u. Entf.
Streckenkontrolle

+ Streckenzug (2D)

+ sternférmig (2D)

+ Streckenzug (3D)

+ sternférmig (3D)
Kreisbogenberechnungen
Tangentenberihrungspunkte
Kreisbogenzwischenpunkte
Kreistangenten (linke - dul3ere)
Kreistangenten (rechte - dul3ere)
Kreistangenten (linke - innere)
Kreistangenten (rechte - innere)
aus drei Punkten
Flachenberechnung
Flachenberechnung

Rest durch Abzug

Erfassung: Alter Bestand
Erfassung. Verschmelzung
Flachenzusammenstellung
Transformation

+ Transformation

+ Transformation: Alt-Direkte
Klotoidenberechnungen
Verbundkurve

Klotoiden Hauptpunkte
Klotoiden Kleinpunkte
Umformung auf Klotoide
Kleinpunkte mit Stationierung
Umformung mit Stationierung

+ 4+ + + o+ A+ +

+ + + + + 4+ o+

+ 4+ + + +

+ + 4+ + + +
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oordinateneingaben

Aggregat Lage / H6he

Lage / Hohe mit Mittelung

Aggregat Hohe

Aggregat Lage (geozentrisch)

Bestimmung LTK

Einlesen Dateneinheiten

Lage / Hohe aus Fremddatei

Umnummerierung: Bereich

Umnummerierung: einzeln

ggregatverwaltung

Punkte I6schen

Aggregate l6schen

Einzelaggregate l6schen

Datenbanken l6schen

Element-Substitution

Lage- / H6henvergleich

In Neupunkt andern

In Altpunkt andern

Elementeingabe VWT

- Prufzeichen (PRZ)

- Punktstatus (PST)

- Zusténdige Stelle (ZST)

- Aktualitat (AKU)

- Spezielle Aktualitat SAK)

- Vermarkungsart (VAT)

- Bemerkung zur Vermarkung (BEV)

- Entstehung (ENT)

- Untergang (UNT)

- Kennung zur Bemerkung (KZB)
Objektschlissel (OSK)

Elementemgabe LAG

- Rechtswert (LKR)

- Hochwert (LKH)

- Geozentrisch Z (LKZ)

- Lagegenauigkeit (LGA)

- Wert der Lagegenauigkeit

- Lagezuverlassigkeit

- Jahr der Berechnung
Lageaktenhinweis

Elementelngabe HOH

- Hochwert (HGB)

- Hohengenauigkeit (HGA)

- Wert der Hohengenauigkeit

- Hohenzuverlassigkeit

- jahr der Berechnung

- Hohenaktenhinweis

- Jahr der Hbhenmessung

KAVDI
Kompass
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+ Elementeingabe BZP
- Textzeile eins
- Textzeile zwei
- Textzeile drei
- Textzeile vier
- Textzeile funf
- Textzeile sechs
- Textzeile sieben
- Textzeile acht
- Textzeile neun
- Textzeile zehn
® Listen/Protokolle
+ Koordinatenverzeichnis
Ausgabe in Fremddatei
Mittelbildungsprotokoll
VP-Liste
Vermessungsrissliste
Punktidentitatsliste
Liste zum Fortfihrungsriss
® Messauswertung
+ Direktauswertung
® Dukumentenparameter
Dokumentenparameter
Neue Seite
Textbausteine
Dokument importieren

+ 4+ + + + +

+

+ + +



Symbolleiste
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k; Programmsystem KAYDI Yersion ¥11.3.7c Projekt: "Mega”

| 8] 8 i3 8| ﬂ il A Y
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&

=

E |3 |-

Offnen eines vorhandenen oder Erstellen eines neuen Berechnungsdokumentes
bzw. Messdatenprotokolls.

Neuberechnen der in der Dokumentenverwaltung aufgefuhrten
Berechnungsdokumente.

Drucken des aktuellen Berechnungsdokumentes. Hierbei kdnnen Optionen wie
von/bis Seite und/oder von/bis Berechnungsnummer angegeben werden.

Die aktuelle Zeile, in der sich der Cursor befindet, wird ausgeschnitten und in den
KAVDI-Zeilen-Zwischenspeicher geladen (NICHT Windows-Zwischenspeicher!).

Die aktuelle Zeile, in der sich der Cursor befindet, wird in den KAVDI-Zeilen-
Zwischenspeicher kopiert (NICHT Windows-Zwischenspeicher!).

Der Inhalt des KAVDI-Zeilen-Zwischenspeichers wird in das
Berechnungsdokument der aktuellen Cursorposition eingefiigt.

Die aktuelle Berechnung (der Cursor muss sich auf der Kopfzeile der
Berechnung befinden) wird ausgeschnitten und in den KAVDI-Berechnungs-
Zwischenspeicher geladen (NICHT Windows-Zwischenspeicher!).

Die aktuelle Berechnung (der Cursor muss sich auf der Kopfzeile der
Berechnung befinden) wird in den KAVDI-Berechnungs-Zwischenspeicher
kopiert (NICHT Windows-Zwischenspeicher!).

Der Inhalt des KAVDI-Berechnungs-Zwischenspeichers wird in das
Berechnungsdokument der aktuellen Cursorposition eingefiigt.

Der detaillierte Inhalt der aktuellen Zeile wird angezeigt.

Das Berechnungsdokument wird auf den Anfang positioniert und der Cursor auf
die erste Zeile gestellt.

Das Berechnungsdokument wird an das Ende positioniert und der Cursor auf die
letzte Zeile gestellt.
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Eine leere Berechnung (Eingabefelder ohne Zahlenwerte) wird an der aktuellen
Cursorposition eingefiigt und kann vervollstéandigt werden.

Mit dieser Schaltflache kann ein kontextsensitives “Suchen und Ersetzen”
durchgefuhrt werden. In KAVDI ist es moglich, nur bestimmte Zahlengruppen
(Ordinaten, Abszissen, Horizontalwinkel, Punktnummer etc.) zu suchen und
durch andere Werte zu ersetzen.

Zu einem Projekt kdnnen mehrere Berechnungsdokumente angelegt werden. In
der Dokumentenverwaltung werden die Berechnungsdokumente in der zu

berechnenden . |Reihenfo|ge aufgefuhrt.

Der Flachenmanager zeigt alle berechneten Flachen nach Flachentyp (Masse,
Besitzstiick, neues Flurstiick, Nutzungsart und altes Flursttick) an und es kdnnen
die entsprechenden Abstimmungen (Zu-, Abgang) durchgefuhrt werden.
AnschlieRend kann das Flachenberechnungsprotokoll bzw. die Fortfihrungs-
belege gedruckt werden.
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Tastatur-Kommandos

Mit den folgenden Tasten bzw. Tastenkombinationen kann das Berechnungsdokument und das
Messdatenprotokoll effektiv und schnell bearbeitet werden:

RETURN-Taste

Befindet man sich auf einem Eingabefeld (grau) und driickt dann die RETURN-Taste, wird das
Eingabefenster geoffnet. Das Eingabefenster wird nach erneutem Driicken der RETURN-Taste
verlassen und die Eingabe Gibernommen.

Je nach Berechnungsmodul kann es jetzt sinnvoll sein, dass der Cursor in das horizontal
(Zeileneingabe) oder vertikal (Spalteneingabe) nachste Eingabefeld springt. Uber “Extras >
Benutzereinstellungen > Returnmodus" kénnen entsprechend folgende Schalter gesetzt werden:

Cursorposition beibehalten:
Nach dem Verlassen des Eingabefensters bleibt der Cursor auf der aktuellen Position stehen

Cursor in das nachste Feld positionieren:
Nach dem Verlassen des Eingabefensters springt der Cursor auf das nachste Feld. Ist die Zeile
zu Ende, wird in auf das erste Feld der nachsten Zeile positioniert.

Cursor in die nachste Zeile positionieren:

Nach dem Verlassen des Eingabefensters springt der Cursor in die ndchste Zeile. Die
Spaltenposition wird beibehalten.

Cursor bewegen mit @—Taste (zusatzlich zu den allgemeinen Cursortasten)

\'ﬁ + [i Zeichen nach links
stg] + D Zeichen nach rechts
sto)+ Al Wort nach links

strg) 4 |+ Wort nach links

\'ﬁ + @ Wort nach rechts
stra] + [ =] Wort nach rechts

|
b [m

[}
=
3

Zeile nach oben
Zeile nach unten

[}
=
3
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Zeilenkommandos

Stra) + [E Zeile kopieren

‘ﬂ + gj Zeile aus Zwischenspeicher (Zeile) einfiigen.

strg] + | Y Zeile l16schen. Die Zeile wird zwischengespeichert.

strg] + | K Kommentarzeile einfiigen

stg) + N Neue Zeile erzeugen. Es wird die gleiche Zeile erzeugt auf der sich der Cursor

befindet !

Blockverarbeitung
@ +V Block aus dem KAVDI-Zwischenspeicher (Block) einfligen

o E] Block zeilenweise nach oben aufspannen
o E Block zeilenweise nach unten aufspannen

o “Bl Block (Bildschirm) seitenweise nach oben aufspannen
o @I Block (Bildschirm) seitenweise nach unten aufspannen

Nachdem ein Block markiert ist, kann er mit folgenden Tasten bearbeitet werden:

’@ + E Block ausschneiden (wird zwischengespeichert).
Block endgultig Idschen.
Block aus dem KAVDI-Zwischenspeicher (Block) einfligen.

+ l Block aus dem KAVDI-Zwischenspeicher (Block) einfligen
Stgf + gj Block zwischenspeichern.
+ m Block ausschneiden (wird zwischengespeichert).
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Dateien und Dateibezeichnungen

ASI/ASO-Datei [Thiringen]

Diese Datei beinhaltet Punkte mit den einzelnen ALK-Elementen, wie sie zum Datenaustausch mit
den Katasteramtern im Bundesland Thuringen definiert sind. KAVDI Ubernimmt beim Import alle
Elemente in die entsprechenden in KAVDI definierten Elemente (s. Tabelle in der Online-Hilfe) und
exportiert auch den vollstandigen Punktdatensatz.

Berechnungsdokument
Im Berechnungsdokument werden alle Berechnungsansatze erfasst. Zu einem Projekt kénnen
mehrere Berechnungsdokumente vorhanden sein. Welche und in welcher Reihenfolge “neu
berechnet” werden sollen, wird in der Dokumentenverwaltung festgelegt.

Codedatei
Uber die Codedatei kann automatisch eine Substitution von einem im AuRendienst registrieten
Code (z.B.: 33 = Laterne, ...) in die Punktart (PAT), OSKA-Schlissel (OSK) und Varmarkungsart
(VAT) erfolgen. Es kdnnen fir unterschiedliche Messungen / Auftraggeber individuelle
Codedateien einfach mit einem ASCII-Editor angelegt werden.

DE-Datei [Sachsen-Anhalt]

Im Bundesland Sachsen-Anhalt werden neben den EDBS-Daten auch Punkte im DE-Format
ausgetauscht. KAVDI kann diese Dateien im- und exportieren.

EDBS-Datei

KAVDI ist ein ALK-Vorverarbeitungsprogramm. Aus diesem Grunde importiert KAVDI BSPE-
Datensatze und erzeugt Fortfihrungssatze (FEIN, FLOE, FAEN).

Fir Katasteramter steht optional ein zusétzliches Modul (*KAVDI > Schnittstellen > EDBS >
Fortfihrung”) zur Verfigung, mit dem an die Punktdatei gerichtete Datensétze eingelesen,
kontrolliert und nachbearbeitet werden kénnen. Diese kdnnen anschlieRend wieder als
Fortfihrungsséatze ausgeben werden.

Ergebnisprotokoll

Das Ergebnisprotokoll wird bei der Messauswertung erzeugt und beinhaltet z.B. eine Auflistung
der Mittelungen tber Strecken und Winkel, Auflésung der Exzentrizitaten, etc.
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Formatdatei

Es gibt zwei unterschiedliche Typen von Formatdateien mit (leider) der gleichen Begriffsdefinition
und Dateiextension (*.FMT):

Formatdatei fiir Messauswertung (Totalstation)*
Dieser Dateityp legt das Format einer Rohmessdaten-Datei einer Totalstation fest.
Formatdateien fiir Totalstationen sind ASCII-Dateien in einer Makro-Sprache. Sie definieren, an
welcher Stelle in der Rohmessdaten-Datei die Punktnummer, der Horizontal-, Vertikalwinkel
etc. steht.

Formatdatei fur ASCII-Im-/Export (Fremddatei)

Diese Formatdatei legt den Spaltenaufbau der ASCII-Datei mit Punktdaten fest. Das Format
kann fur den Im- / Export verwendet werden.

Fremddatei, ASCII-Datei
Datei mit Punktdaten. Alle in KAVDI definierten Elemente der Aggregate Verwaltung, Lage, Héhe
und Bemerkung zu einem Punkt kdénnen spaltenorientiert im- oder exportiert werden. Die
Spaltendefinition kann in einer Formatdatei zur spateren Wiederverwendung gespeichert werden.

Korrektionsprotokoll

Im Korrektionsprotokoll werden bei der Messauswertung alle Korrektionen, die an ein Maf3
angebracht wurden, protokolliert.

Messdatenprotokoll
Das Messdatenprotokoll ist das Klartextliche Abbild der Rohmessdaten. Alle Maf3e sind
unkorrigiert und unreduziert tbernommen. Exzentren sind nicht aufgeldst. Hierdurch ist noch der
direkte Bezug zur Messung gegeben.

Rohmessdaten-Datei
Die Rohmessdaten-Datei beinhaltet die origindren Messwerte der Totalstation. KAVDI beinhaltet

kein Einleseprogramm zum Auslesen der Totalstation tber die Schnittstelle (COM1, ...), sondern
erwartet diese Datei auf der Festplatte.

15 Der Speicherort (Laufwerk:\Pfad) aller Dateien kann tber die Konfigurationsdatei (s.
Systemhandbuch) auf die individuelle Bliroorganisation abgestimmt werden!

! Diese ASCII-Makro-Dateien kénnen vom Anwender entsprechend eigenen Bediirfnissen selbst erstellt
oder modifiziert werden (s. Systemhandbuch). Wenn Sie uns mitteilen, woran wir einen Standpunkt, AnschluBpunkt,
Winkel oder eine Strecke erkennen (Fragebogen im Internet) und uns Testdaten Gbermitteln, erstellen wir lhnen
auch gerne kostenfrei dieses Makro (Formatdatei fiir Totalstation).
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Berechnungsbeispiel 1
Lernziel:

* Programmstart

* Neues Verzeichnis anlegen
* Neues Projekt anlegen

* Berechnungsdokument editieren
* Punkte mitteln

Nach der standardmaRigen Installation mit dem SETUP-Programm der Installations-CD auf das
vorgegebene Laufwerk:\Pfad wird KAVDI Uber

“Start > Programme > GOS KAVDI > Berechnung”

gestartet:

ACD Systems
CorelDRAW 3

GOS KAVD]

Prograrmme

Diokurnente

2000 Professional

=
|
kn
=
=
=

‘Winamp
@ Einstellungen
WordPerfect Office 2000
% Suchern Adobe Golive 5.0 (DEL
Adobe LiveMation
@ HilFe ¥
Ausfihren. ..

. Beenden. ..
Eﬁtart H G & & B & |J Ewindows Task-man... | [T IRItEe Ry

Wir erhalten das Startfenster von KAVDI:

[ [ o8]
pe3 Kongass | P Corcbraw o .| @caroltietor. | [dpragrammsy.. | S (@B (OB 102z

I ]
Wston| [ 6y @ 9 0 @ || Ewncoss reok . | EEEINES
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Zunéachst legen wir ein neues Projekt an, indem wir die Projektverwaltung mit 4 | starten. In
diesem ersten Beispiel 6ffnen wir (aus Griinden der Vereinfachung) NICHT das zusétzliche

Grafikfenster (El).

Nachdem die Projektverwaltung gestartet wurde, erscheint das Fenster:

Neues Projekt
| Projekt loschen
Projekteigenschaften
Neues Unterverzeichnis
r Unterverzeichnis loschen
| — Projektbeschreibung an/aus

Pr 7 b tee v alk v gs ik S di-vd ll
woth. ProjekkefVerzeichnisse | Beschreibung Letzker Zugriff | Wer
.. zuriick =1
[ (=) Unkerverzeichnis |
[CAKD-PO1-alt Unkerverzeichnis |
A ko-Po2 00:00:0000 &)
A ko-poz 00:00:0000 a1
A kD-Po4 00:00:0000 a1
Blrp-ros 00:00:0000 &l
4| | 3

Hife Abbuch | Auswahl

Die Projektverwaltung (&hnlich dem MS-Explorer) dient zum Anlegen von Ordnern fur eine
Organisationsstruktur, in der die einzelnen Projekte Uber die entsprechenden Schaltflachen oder
Uber die rechte Maustaste (Windows-Eigenschaftsfunktion) angelegt oder gedffnet werden
koénnen.

In unserem Beispiel gehen wir mit dem Mauszeiger auf die weil3e Flache und driicken die rechte
Maustaste (Windos-Eigenschaftsfunktion). Danach erhalten wir ein Auswabhlfenster und bestéatigen
mit der linken Maustaste den Eintrag "Neues Verzeichnis erzeugen” und erhalten das folgende
Dialogfenster zum Anlegen eines neuen Unterverzeichnisses

Yerzeichnis erstellen x|

YWerzeichnis |K.:.mpa$$

Hile |  Abbuch | Erstelen |

Dort geben wir den Verzeichnisnamen "Kompass" ein und bestéatigen mit "Erstellen”. Hiermit ist
der Ordner "Kompass" angelegt. Durch einen Doppelklick (wie beim MS-Explorer) kdnnen wir in
den Ordner “Kompass” wechseln.
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Projektverwaltung: "G:\ kavdi-¥11'projekte™ 5[ Projektverwaltung: “G:\kavdi-¥11%projekte’Kompass™ 5[
x| efp] [T & x| x| [1
worh, Projekte/Verzgichnisse | Beschreibung Lekzter Zugriff I Vzﬂ worh, Projektefverzeichnisse I Beschreibung Letzter Zugriff | erl
[CKD-Praxis Unterverzeichnis a @.. 2uriick G|
Unterverzeichnis i
Fivat Unkerverzeichnis | %
[C)Prasentation Unterverzeichnis i
[C5chulung Unterverzeichnis i
[CaSupport Unterverzeichnis i ==>>
atme Unterverzeichnis G|
[Cworkshop Unkerverzeichnis |
dq | , dq | ;
Hife | Abbuch | [ Auswahl | Hite | | atbuch | [ Auswahl |

In diesem Unterverzeichnis legen wir jetzt das neue Projekt mit dem Namen “Beispiell” an.

Zum Starten der Projektkonfiguration driicken wir die linke Maustaste (Windows-
Eigenschaftsfunktion) oder klicken die Schaltflache ﬁ | an. Es erscheint folgendes

Dialogfenster:

Projektkonfiguration 21 A uswa h |
Giobal _F/ Projektvorlage
&l

Frojektvorlage Innrdrhein-westfalan

Projektname: IBeispieH

Frojektbeschreibung IErstes BEeispiel aus K&WDI-Kompass

Projektdaten

K.atasteramt

|
Gemarkung I
Flur I
|

|

Flurstiick

Geschaftsbuchnummer

Erweiterte

/Einstellungen

bl |

Ok | Abbechen | Hire |

Zunachst wahlen wir aus der Projektvorlage die Vorlage "Nordrhein-Westfalen®', vergeben als
Projektnamen "Beispiell". Fir die Projektbeschreibung kann ein frei definierbarer Name (z.B.
“StraRenschlussvermessung B123") eingegeben werden, in unserem Fall “Erstes Beispiel aus
KAVDI-Kompass”. Weiterhin kdnnen Gemarkung, Flur, Flurstick und Geschéftsbuchnummer
eingegeben werden, die dann bei der Druckerausgabe auf jeder Seite (Kopf- /Ful3zeile)
erscheinen.

Weiter unten rechts befindet sich ein Doppelpfeil b | den wir in unserem ersten Beispiel

ignorieren, weil die einzelnen Projektparameter (Standard) bereits durch die verwendete
Projektvorlage (Nordrhein-Westfalen) definiert sind.

2 Auch firr Anwender aus einem anderen Bundesland, damit dieses Beispiel synchron mit der weiteren
Beschreibung verlauft!
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Die Bezeichnung des Katasteramtes und der Gemarkung kann manuell eingegeben werden oder

K.atasterannt
aus Listen ausgewéhlt werden, die tber die Schalter aufgerufen werden
Gemarkung

konnen. Diese Liste liegt (bei einer Standardinstallation) im Verzeichnis
“C:\Programme\GOS_KAVDI\config\Eingabeliste” mit den Namen “katasteramt.txt” und
“gemarkung.txt” und kann entsprechend geéndert oder erganzt werden.

Nach der Bestéatigung der Registerkarte "Projektvorlage” mit der OK-Taste gelangen wir zum
KAVDI- Hauptfenster (Ausschnitt).

: o
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n drucken Zentraler Punkkspeicher  Hilfe

|s-a|@|_| wel o mu

_| _| _| = Iﬁlﬁl

Alle KAVDI-Berechnungen werden in einem “Berechnungsdokument” durchgefihrt, dieses
vereinigt die klassische Stapel- und Dialogverarbeitung zu einem Arbeitsschritt. Alle

Berechnungen kénnen also direkt editiert/maodifiziert und mit einem Kilick ( ' ) neu berechnet
werden. Die Bildschirmdarstellung ist mit der Druckerausgabe identisch. Zu einem Projekt kénnen
mehrere Berechnungsdokumente angelegt werden, die in der Dokumentenverwaltung ( | %: | )
definiert werden.

Koordinateneingaben und -berechnungen werden in ein Berechnungsdokument eingegeben. Zur

-]

Erzeugung eines neuen Berechnungsdokumentes in diesem Projekt klicken wir auf die El
Schaltflache oder gehen Uber das Menl

Projekt > Dokument > 6ffnen/erstellen.

Anschlie3end 6ffnet sich die Dialogbox zur Verwaltung der Berechnungsdokumente.
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Dokumente

Hife  |[ abbch | suswahl |

Uber die rechte Maustaste (im weiRen Feld) oder durch Anwéhlen der -Schaltflache offnet sich
ein Fenster zur Benennung des neu zu erstellenden Berechnungsdokumentes.

Dokument erstellen k x|

Diokurnert IElerec:hnund

Hile | abbuch  |[  Erstellen |

Wir bezeichnen dieses Dokument "Berechnung”, bestatigen mit "Erstellen” und erhalten ein
Fenster mit einer weil3en Flache, das eigentliche Berechnungsdokument.
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2-stufiges Menu fur alle
Berechnungs- und
Verwaltungsmodule

Berechnungsdokument

_K_Programmsystem KAYDI ¥ersion ¥11.3.7 Projekt: "Beispiell™ i =] LI
Projekt  Bearbeiten Megfauswertung  Aggregateditoren  Schnittstellen  Extras  Lisken drucken  Zentraler Punkkspeichey

DOEUNENTENFARAMETER

" ginfiigen

& am Ende anfligen

Kleinpunktberechnung
Urnfarmungen
Eirrechnungen
5 chrittberechnungen
Palygonzug
Richtungswinkel u. Entf.
Stieckenkontrollen
Kreisbogenberechnungen
Flschenberechhung
Transformation
Klatcidenberechnungen
Koordinateneingaben

Agagregatvensalung
Listen/Pratok oll

DIN-A4-Seite

e Bildschirmdarstellung = Druckerausgabe

D okumentparameter

Hilfe:

Dokumentparameter ZENE,  2BER-NR:O L5T = "177" & e

Schwerwiegende (techn.)
Warnungen und Fehler
(KEINE z.B. Uberschreitung
von Fehlergrenzen)

Die weil3e Flache entspricht der DIN A4 Seite des Druckers, die Druckausgabe erfolgt 1:1 mit der
Bildschirmdarstellung.
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Bevor mit der Berechnung begonnen werden kann, sollten die Projektparameter fir dieses Projekt
kontrolliert bzw. eingestellt werden.

2
Dokurmentparameter |Verwaltung| Lage I Hnehel Bemerkungl
[1° ¥ Plausi: D=fus/1=KMG/2=NS /3=0U A
o ¥ Zielmeridian: O=fus /2-5 A
IF ¥ Bechengenavigkeit: O=hax / 1-3=1-3 Machkommastellen él
W ¥ Additionskonstante [m]
JA hd v Sheckenreduktion wegen Abbildung und Hohenlage
GKE_3 = Iv Abbildung
m IV Mitlerer Fiechtswert des Projektes [m]
o I¥ Mittlere Hidhe des Projektes [m.iNM]
Iﬁ v Fehlengrenzen
GOH - v “inkeleinheit
0.ooo v Harizant [Erdmassenberechinung] [m]
W v Ziellagestatuz
| ¥ Suchreihenfolge Lagestatus
0oo ¥ Ziglhihenstatus
| Iv Suchreihenfolge Hihenstatus
Im v Mumerierungsbezitk [min]
Ok | obbrechen | Hife |

In unserem Beispiel sollte die Streckenreduktion ausgeschaltet sein bzw. werden, weil es sich hier
um ortliche und nicht um Gauss-Kriiger-Koordinaten handelt.

||:I .aoo v additionskonstante [m]
.—’ INEIN 'rl v Streckenreduktion wegen Abbildung und Hohenlage
| [cri_3 =] ¥ Abbildurg
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Um die praktische, effektive Bearbeitung kennenzulernen, wollen wir in diesem Beispiel ein
Quadrat (Punkt Nr. 1, 2, 3, 4) mit der Seitenldnge 100,00 m und einem Versatz von 100,00 m
eingeben. Anschliel3end wollen wir den Punkt Nr. 5 neu orthogonal berechnen.

Hoch-X ¢ LKH

W
& 3
20000 f----en - O ),
M AT wE
2 o %,
"'P'_‘-"'J
{5
s,
2
1.7 “ 4
10000 F=----=-- E:“. ............ E‘}
000 ; Rechts-Y
L s S . >
o = P
2 g = LKR
= o
= b=
Punkt-Nr Rechts-Y Hoch-X Hohe-Z
1 100,00 100,00 0,00
2 100,00 200,00 0,00
3 200,00 200,00 0,00
4 200,00 100,00 0,00

Dazu wahlen wir aus der Modulbox den MenUpunkt
"Koordinateneingabe > Aggregat® Lage/Hohe".

Die Koordinaten (Rechts-Y und Hoch-X) gehdren zum Aggregat Lage (LST), die Hohe zum
Aggregat Hohe (HST) und werden in diesem Menipunkt zusammen eingegeben.

3 Die Bezeichnung Aggregat kommt aus den ALK-Vorschriften und bezeichnet einen Teil (Verwaltung,
Lage, Hohe, etc.) eines Punktdatensatzes.
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Unter dem Berechnungsdokument erscheint nun eine weitere Zeile, die sequentielle Eingabezeile.
Dies ist eine der Eingabeformen, die in KAVDI zur Verfiigung stehen. In diesem Modus ist die
Eingabe so gelost, dass Eingaben immer von der gleichen Position geholt werden (kein
umstandliches Ausfullen von Masken mit der TAB-Taste!).

@ Sobald diese graue Zeile erscheint, kann die Maus ignoriert und die Bearbeitung nur mit
der (Zehner-)Tastatur ausgefiihrt werden. Somit kann man sich voéllig auf den
FortfUhrungsriss konzentrieren!

Auisfbren v Wit Hoheneingabe Ja | Ende | Hilfe: | Modulparameter |

Auf der untersten Zeile "Ausfihren?” bestéatigen wir den vorbelegten Schalter “Ja” mit der
“Return”-Taste. Nun werden wir nach dem Arbeitskennzeichen gefragt und geben entsprechend
die Werte fur Punkt-Nr., Rechts-Y, Hoch-X und Hohe-Z ein.

Nach Eingabe des letzten Punktes (Punkt Nr. 4) beenden wir die Zeileneingabe mit der ESC-Taste
und schliessen die Berechnung mit nochmaliger Betatigung der ESC-Taste ab. Im Berechnungs-
dokument sollte die Koordinateneingabe wie folgt protokolliert sein:

KOORD INATENDIREKTEINGAEE
PUNET-NE RECHTS-Y HOCH-X HOHE

1 100.000 100,000 0.00000
2 100.000 Z00.000 0.00000
3 200,000 200,000 O.00000
4 200.000 100,000 0.00000

Die Kleinpunktberechnung starten wir Gber die Modulbox
"Kleinpunktberechnung > orthogonal”

und bestétigen den vorbelegten Schalter "JA"

Ausfibren Ja | Ende | Hilfe | Muodulparameter

mit der “Return”-Taste, um die Berechnung zu beginnen.

In der Eingabezeile

5 | 1 Anfangspunkt Ja | Ende | Mein |

geben wir die Anfangspunktnummer 1 ein und bestétigen mit der “Return”-Taste den vorbelegten
“JA”- Schalter.

In der Eingabezeile

I I:II Abszizze Ordinate oK | Ende | Wein |

geben wir das Anlegemal3 O (nur erstes Feld, das zweite kann bei Bedarf mit der TAB-Taste
erreicht werden) ein und bestatigen mit der Return-Taste den vorbelegten “OK”- Befehl.
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Mit dieser Eingabemethode (OHNE Maus! Nur mit der Zehnertastatur und “Return”-Taste) werden
nun der Endpunkt (Punkt-Nr. 3), das Endmal (141,40), die Neupunktnummer (Punkt-Nr. 5) sowie
die Abszisse (70,70) und die Ordinate (0,00) fur den Neupunkt eingegeben.

Ber.-Nr. 1 ELEINPUNETEERECHNUNG ORTHOGONAL

PINET-NER Jul AESZIZSE ORDINATE RECHTS-Y HOCH-X
1 0,000 & 100,000 100,000
5 141,400 & 200,000 z200.000

GEN = 141,400 GER = 141.421 DIFF. = 0.021 D.EZUL. = 0.188
5 u] 70,700 0.000 150,000 150,000

Bei der Abfrage auf weiteres Arbeitskennzeichen betéatigen wir die ESC-Taste. Das Programm
fragt, ob es eine erneute Kleinpunktrechnung ausfuhren soll, wir bestétigen dies mit "Ja"
(RETURN), weil wir jetzt Giber die andere Diagonale (zweiter Berechnungsansatz) den Punkt ein
zweites Mal berechnen mdéchten.

Anfangspunkt ist in unserem Fall die 4 mit dem Anlegemal3 0, der Endpunkt ist 2 mit dem Endmal
141,42. AnschlielBend geben wir wieder die Punkt Nr. 5 mit der Abszisse 70,71 und Ordinate O ein.
Wir erhalten jetzt die Meldung, dass dieser Punkt doppelt bestimmt wurde und mussen uns
entscheiden, ob wir ALT, NEU oder MITTEL anhalten méchten®.

Ber.-Nr. Z ELEINPUNETEERECHNUMG ORTHOGONAL

PUNET-NE i ABIZISZE ORDIMATE RECHTS-Y HOCH-X
4 0.oo00 u 200,000 100,000
& 141.4z20 o 100.000 Z00.000

GEM = 141.4z20 GER = 141.421 LIFF. = 0.001 D.ZUL. = 0.188
5 o w0.710 0.000 i i

O Lanedifferenzen 5 0000 0000
e AT | MITTEL | NEU | bbuch |

Wir entscheiden uns fur MITTEL, indem wir mit der Pfeil-Taste, der TAB-Taste oder mit der Maus
den entsprechenden Schalter anwéhlen und mit RETURN bestatigen. Das Punktmittel wird
entsprechend (in die Datenbank) tibernommen. In dem Berechnungsansatz werden
selbstverstandlich die in dieser Berechnung ermittelten Y-X-Koordinaten ausgegeben.

Anschlie3end drucken wir die ESC-Taste und werden gefragt, ob wir die Berechnung noch einmal
“AUSFUHREN?” méchten. Nach nochmaliger Betatigung der ESC-Taste ist die Berechnung
abgeschlossen.

Um zu zeigen, wie einfach in KAVDI Anderungen durchfiihrbar sind, bewegen wir jetzt den Cursor
(mit den Pfeil-Tasten oder mit der Maus) auf den Rechtswert des Punktes mit der Nummer 1 und
andern dort durch Uberschreiben (Einfg-Taste driicken) den Wert 100,000 in 100,050 ab.

AnschlieRend wéhlen wir oben links das Symbol ' | fur die Neuberechnung und sehen, dass der

Punkt Nr. 1 mit den entsprechenden Koordinaten in der Berechnung Nr. 1 im Anfangspunkt
tbernommen wurde, und dass sich die Y-X-Werte entsprechend im Neupunkt (Punkt Nr. 5)
ebenfalls geandert haben.

* In KAVDI kénnen auch Punkte mehr als zweimal gemittel werden. Wenn ein Punkt zum dritten Mal
bestimmt wurde, erfolgt die Mittelung also mathematisch korrekt und bildet das arithmetische Mittel aus allen drei
Koordinaten. (NICHT: Mittelung der dritten Koordinate mit der Mittelung der ersten beiden Koordinaten!)
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= Berechnungsdokument: Berechnung.kbd
DOKUMENTEMPARLY

Ziellagestatus =
Numerierungshezirk

PUNKT-NER
1
2
3
4
Eer.-Nr.
FUNKET-NER
1
3
GEM =
5
Ber.-Nr.
PUNKT-NER
4
2
GEM =
5

141.400

a

141.420

TER
177

(min) = 00000000

KOORDINATEND IREKTEINGLEE

KAVDI ,;
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Autom. Ubernahme bei der Neuberechnung
(=l

RECHTS HOCH-X HSHE
100.050 100.000 0. 0oo0oo0
100,000 200,000 0.o00000
Z00. 000 200.000 0.o00000
Z00. 000 100.000 0. 0oooo0

1 FKLEINPUNETEERECHNUNG CORTHOGONAL
H LBSIISSE CRDINLTE RECHT HOCH-X
0.0o00 E 100.050 100.000
141.400 £ Z00.000 Z00. 000
GER = 141.386 DIFF. = -0.014 D.ZUL. = 0,188
u} 70700 0.aon 150.025 150.000
KLEINPUNETBERECHNUNG ORTHOGONAL
" LESZISSE CEDIMALTE RECHTS-¥ HOCH-X
0.000 B 200,000 100,000
141.420 £ 100.000 200,000
GER = 141.421 DIFF. = 0.001 D.ZU0L. = 0.188
Ei 70,710 0.000 150,000 150.000

Sobald in KAVDI ein Punkte mehrfach bestimmt worden ist, erhalt er ein Mittelbildungs-
kennzeichen, das die Spaltentberschrift “M” hat und sich i.d.R. hinter der Spalte “PUNKT-NR”

befindet.

Eer.-Nr. 1 _ELETNPUNKTEERECHNUING ORTHOGONAL
FUNET-IIR i ABSZIISSE QORDINATE

1 0.000 &

3 141.400 G
GEM = 141.400 GER = 141.386 DIFF. =

5 u] 70.700 0.000
Ber.-HNr. 2 LELETNPUNETEERECHNTUNG CRTHOGONAL
PUNET-NE H ABSZISSE ORDINATE

4 0.000 9

& 141.420 G
GEN = 141.420 GER = 141.421 LIFF. =

5 g 70.710 0.000

RECHTS-T HOCH-X
100.050 100.000
Z00.000 Z00.000

-0.014 D.EUL. = 0.188
150.025 150.000

RECHTS-T HOCH-X
Z00.000 100.000
100. 000 200,000

0.001 L.ZUL. = D0.188
150.000 150.000
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StandardmaRig steht das Mittelbildungskennzeichen auf “0" fiir undefiniert. Erst wenn ein Punkt
ein zweites Mal bestimmt ist, muss explizit angeben werden, wie mit diesem doppelten Punkt
(Lagekoordinaten) zu verfahren ist. Hierzu kann das Mittelbildungskennzeichen folgende Werte

annehmen:

Eer.-Nr. 2
PUNET-INE
4
2
GEM =
5

141.420

FLEINFUNETEERECHNUNG ORTHOGONLL

n

AB3ZISEE ORDINATE
0.ooo W
141.420 W

GER = 141.4:21 DIFF. =
70,710 0.ooo0

RECHT=
200.C
100.C

001
150.C

Mittelbildungskennziffer undefiniert
Lage [ Hihe neu (bernehmen
Lage [ Hihe alt (dbernehmen

Lage / Hihe mitteln

Lage undefiniert [ Hihe undefiniert

F
—
—

Diese Tabelle kann durch Doppelklicken im grauen Mittelbildungsfeld aktiviert und das
entsprechende Mittelbildungskennzeichen per Mausklick (auf die Zahl) in das Berechnungs-
dokument Glbernommen werden.

Nun wollen wir einen weiteren Punkt (PUNKT-Nr. 6) so berechnen, dass wir bei der zweiten

Kleinpunktberechnung (Ber.-Nr. 2) eine Neupunktzeile anfugen, indem wir die Neupunktzeile mit
der Punktnummer 5 kopieren und einfiigen, sowie auf Punktnummer 6 mit der Abszisse 75,00 m
und der Ordinate 10,00 m abandern.

Hierzu bewegen wir den Cursor in die Zeile des Neupunktes Nr. 5 bei der Berechnungs-Nr. 2,
gehen zuerst oben auf die |'|E |—Schaltflache “Zeile kopieren” und betéatigen anschlie3end die

[

Eer.-Nr.

FUNET-ME

4
2
GEM =

5
—> s

-Schaltflache fur “Zeile einfigen”. Somit haben wir die Zeile verdoppelt.

2  FKLEINPUNETEERECHNTNG CRTHOGOMLL

" ABSEISEE

0.000

141.420

141,420 GER = 141
E T0.710

5 70.710

421

ORDINATE RECHTS-T HOCH-X
& 200,000 100,000

& 100,000 z200. 000

DIFF. = 0.001 D.ZUL. = 0O.188
0.000 150,000 150.000
0.000 150,000 150.000
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Wenn wir mit der Maus auf diese zweite Zeile mit der Punkt-Nr. 5 gehen und im Bereich (graues
Feld) der Punkt-Nr. einen Doppelklick mit der linken Maustaste ausfihren, erscheint ein
Eingabefeld,

Ber.-Hr. & ELEINPUNETBEERECH

FUNET-NE ul ABSEZIRSE
4 0.0o00
2 141.4:z0

GEM = 141.420 zER = 141.-

3 70,710

5
5lw| 3 70.710

in dem wir die 5 in 6 andern konnen und abschlieend mit der RETURN-Taste bestétigen.

Das Gleiche fuhren wir fur die Abszisse durch, klicken im Bereich der Abszisse 70,70 mit einem

Doppelklick, es 6ffnet sich das Eingabefenster {0.710| , wir andern den Wert auf 75 m

und dricken die “Return”-Taste.

Alternativ kann auch, wie im Beispiel der Anderung der Ordinate, der Cursor mit der Maus auf ein
Zeichen vor der 0 gesetzt werden, durch die “Einf*-Taste der Uberschreibungsmode (Cursorform
i.d.R.: H) eingeschaltet und die 0,00 mit 12,34 Uberschrieben werden.

Ber.-Nr. 2 ELEINFUNETEERECHNUNG ORTHOGCNA Ber.-Nr. 2 FLEINPUNETEERECHNUNG ORTHOGONI
PUNET-NE n ABSIISSE  ORDINATE PUNKET-HR it ABSZISSE  ORDINATE
4 0.000 * 4 0.000 g
2 141.420 ® 2 141.420 g

GEM =  141.420  GER =  141.421  DIFF. = GEM =  141.420  GER = 141.421  DIFF. =
3 70.710 0.000 5 3 70.710 0.000
§ 3 75.000 o ooo = rereee— 12, 340

Um jetzt die neuen Koordinaten zu erhalten, klicken wir mit der Maus auf das Symbol g |

Anschlie3end wird die gesamte Berechnung neu durchgefihrt und der Punkt (Nr. 6) hat neue
Koordinaten erhalten.

Ber.-Nr. Z EKLEINFUMETBERECHNUNG CRTHOGOMAL
PUNET-NE M RBSZIRSE ORDINATE RECHT3-Y HOCH-X
0.oao * Z00.000 100,000
141.420 & 100.000 200,000
GEM = 141.420 GER = 141.421 DIFF. = 0.001 D.ZUL. = 0.138
B FO0.710 0.000 150.000 150.000
f B +5.000 12.340 155.6892 16l.759

1

Zum Abschluss dieses Beispiels |Idschen wir die zweite Berechnung. Dieses erreichen wir durch
Bewegen des Cursors in die Kopfzeile "KLEINPUNKTBERECHNUNG ORTHOGONAL".
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Wie bei allen Editierfunktionen stehen zwei Mdglichkeiten zum Ldschen dieser Berechnung zur
Verfiigung:

1. Uber die schon bisher verwendenten HiI—Symbole aus der oberen Symbolleiste

oder

2. Uber die in Windows Ubliche Eigenschaftsfunktion, die mit der rechten Maustaste aktiviert
werden kann.

Hierzu driicken wir die rechte Maustaste und es erscheint ein “kontextsensitives Menu”, d.h. es
werden Funktionen angeboten, die an dieser Position moglich sind.

ELEINP U'NKTBDE RECHNUMG ORTHOGONAL
" ABZE
u]
141

1 GER =
3 7o

Punkbdateiparameter
Punktinformation aus Datenbank
Messung (einzeln)

Messung {mehrfach)

3 75 Element
Zeile

L3

3 —
Berechnung 3 M
Messauswerkung 3 kopieren

13

einfigen
Information :

erstellen

Zoam
RTF-5chnittstele 3

Abbrechen

Bestétigen wir den MenlUpunkt
“Berechnung > l6éschen”
wird die Berechnung, auf dem der Cursor steht, geléscht.

Bei dem “kontextsensitiven Meni” sind alle MenlUpunkte, die nicht zulédssig sind, grau dargestellt
und lassen sich nicht anwahlen.

In diesem Zusammenhang ist wichtig, dass die Koordinaten in der internen Datenbank noch
gespeichert sind, da die Berechnung noch nicht neu durchgefihrt wurde. Solange dies nicht

geschehen ist, bleiben die Punkte gespeichert. Erst durch das Neuberechnen ' | werden die

Koordinaten neu bestimmt. Alle Punkte der internen Datenbank werden geldscht, die Punkte 1 bis
4 als Festpunkte und nur Punkt Nr. 5 als neuberechneter Punkt gespeichert.

+++### ENDE ###+++
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Berechnungsbeispiel 2
Lernziel:
® Dokumentenparameter
® Arbeiten mit mehreren Lagestatus (LST)
® Polarpunktberechnung
® Transformation
O 503
l
' 418
! 31,60 [[}- 227
! —+131,33
1
! .
! PR
I — — )
F—_E“"x //-' NI Sn Nn gﬁ
= - [~ o
II:?M\V:’\\ . m——— . — o ——— . 20,95
A\ 20,15 | 2 9 8 J
2y |
T _‘,/ -
' /..1005| o
s S T — 1o 6 7 4
i Ty ree—- . + -====+ 10,85
I ' N ™ o —
H (4] ) |-Ir-
. . ) o
I
'; 3
! . 3,77 1 409
| __ R il
i \._Il‘ :::h‘- -]
! i 312 AS 111+
i 0,00 [ : -] 0,00
i o © O
Osor 2 :
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Nachdem wir KAVDI gestartet haben, 6ffnen wir die “Projektverwaltung” und wechseln, sofern wir
uns nicht automatisch (aufgrund von Vorbedingungen) in diesem Verzeichnis befinden, in das
Verzeichnis “Kompass”, indem wir auf diesem Eintrag einen Doppelklick mit der linken Maustaste
ausfihren. In diesem Ordner legen wir ein neues Projekt mit dem Namen “Beispiel2" an. Hierzu
laden wir wieder die Projektvorlage “Nordrhein-Westfalen”, bezeichnen das Projekt mit dem
Namen “Beispiel2" und geben entsprechend Gemarkung, Flur, Flurstiick und Geschéftsbuch-
nummer ein, damit diese in der jeweiligen Kopfzeile im Ausdruck ausgegeben werden.

k;_Prngrammsystem KAYDI ¥ersion ¥11.3.2 Kein Projekt aktuell

x|

| Lekzker Zugriff | Ver|
zuriick G|
Erstes EBeispiel aus KAVDI-Kompass 21:06:2002 G|

Projektkonfiguration

Global |

Projektvorlage 4. |nordrhe\r~ Halen ‘ . _i@'
Projektname: q |Beispiel2 a

Projektbezchreibung: I

Piojektdaten

K.atasteramt |

I
Gemarkung | I
Flur I
|

|

Flurstiick

Gieschaftsbuchnummer

b |

oK bbrechen | Hife |

AnschlieRend wechseln wir Gber das Hauptmenii in die Berechnung und erstellen ein neues
Berechnungsdokument mit dem Namen “Berechnung”.
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K Programmsystem KAYDI Yersion ¥11.3.2 Projekt: "Beispiel2™

MBearbeiten Messauswertung  Aggregateditoren  Schnittstellen  Extras  Listen drucken  Zentraler Punktspeicher

1 (2L¥ sl slalis v 1 ru Bl

Dokument erstellen x|

D okurr*-l Berechnung
3 " Hilfe Abbruch Erstellen

Abbruch

Da wir in diesem Beispiel mit mehreren Lagestatus arbeiten wollen, mussen wir zunéachst
definieren, dass wir in dem Lagestatus 000 (in unserem Beispiel fur “Ortl. System”) rechnen wollen
und vorsichtshalber® die Streckenreduktion auf “NEIN” stellen.

In jedem Berechnungsdokument befindet sich als erstes eine Zeile,

-0 x]

DOKUMENTENF ARLMETER

die Dokumentenparamter beinhaltet. Diese gelten als Voreinstellung fir das Dokument, solange
sie nicht veréndert werden. Die Dokumentenparameter kbnnen also zu jeder Zeit, nach weiteren
Berechnungen, erneut in das Berechnungsdokument eingefligt werden. Die darin getroffenen
Einstellungen / Anderungen gelten ab diesem Zeitpunkt fir die nachfolgenden Berechnungen, bis
evtl. wieder die Dokumentenparameter geandert werden.

Um nun diese Dokumentenparamter modifizieren zu kénnen, driicken wir auf den am Anfang der
Zeile befindlichen Schalter

m ~erechnungsdokument: Berechnung.kbd
‘IT' DOKUMENTENP ARAMETER

° Dies KANN, gesteuert liber eine LST-Konfiguration, automatisch erfolgen. Da die Projektvorlagedateien
individuell angepasst sein kdnnten, stellen wir die Streckenreduktion auf NEIN bzw. kontrollieren, dass sie auf NEIN
steht.
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und die Dokumentenparamter werden zur weiteren Modifizierung in einer entsprechenden Maske
dargestellt:

Dokumentparameter;/Punktdateiparameter Il |

Dokumentparameter |Verwaltung| Lage I Hoehel Bemerkungl

T IV Plausi: O=fus/1=KMD/2=N5 /300 =]
o IV Zielmeridian: D=bus /25 il
W V¥ Rechengenauigkeit O=Max / 1-3=1-3 Nachkommastellen il
W v Additionskonstante [m]

Im W ¥ Streckenreduktion wegen Abbildung und Hihenlage

IGKK_3 - |+ Abbildung

I— [+ Mittlerer Rechtswert des Projektes [m]

[0 | [V Mittlere Hohe des Projektes [m.iMN]

11 IV Fehlergrenizen

GON ¥ IV Wiinkeleinheit

0.00o0 ¥ Haorizont (Erdmassenberechnung] [m]
oon ¥ Ziellagestatus

¥ Suchreihenfolge Lagestatus

¥ Zielhishenstatus

[V Suchreihenfolge Hihenstatus

|D aoooooo ¥ Murmerierungsbezitk [min)

i

0K I Abbrechen Hilfe:

Wir andern den Lagestatus (LST) auf 000 fir “6rtliches System”. Der Schalter fur die
Streckenreduktion sollte auf “Nein” stehen und die Eingabe wird mit “OK” bestatigt.

AnschlieRend wahlen wir aus der Modulbox den Mentpunkt
Koordinateneingabe > Aggregat Lage/Hbhe

und geben auf der untersten Zeile des Berechnungsdokumentes die folgenden Koordinaten als
Ortliches System ein:

Festpunkte (LST = 000 / 6rtl. System)

PUNKT-NR RECHTS-Y HOCH-X
502 1000,000 1000,000
503 1000,000 1046,180

Wir erhalten im Berechnungsdokument folgende Ausgabe:

S0z 1000. 000 1000. 000 O.00000
503 1000.000 1046. 1580 O.00o000

EQORD INATEND IREETEINGAEE
PUNET-NE RECHTZ-Y HOCH-X HOHE
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Jetzt starten wir aus der Modulbox das Programm
“Kleinpunktberechnung > polar”,

um die Koordinaten der vier Grenzpunkte (111 + 227 + 312 + 418) zu berechnen.

Polaraufnahme

PUNKT-NR Hor.-Winkel Hor.Strecke

Standpunkt R0l ccococll < coooc
501

Anschlusspunkte
503 0,0000 46,18
418 91,5022 73,03
227 94,0135 93,58

Neupunkte
111 115,5311 92,42
312 119,5338 71,45

Nach Eingabe des Standpunktes 502 und des Anschlusspunktes 503 beenden wir (bei Abfrage
des nachsten Anschlusspunktes) den Stand-/Anschlusspunktteil und gelangen durch Driicken des

504 I Anzchiusspunkt Ja Mein |

ENDE-Schalters® zur Eingabe der Neupunktberechnung.

Die Eingabe der Instrumenten- und Reflektorhthe sowie des Vertikalwinkels wird in diesem
Beispiel durch Bestatigen mit der Return-Taste (ohne Wert) ignoriert bzw. Ubersprungen.

Mit Berechnung der vier Neupunkte schliessen wir die polare Kleinpunktberechnung (ESC- /
ENDE bei Neupunkt) ab.

8 Der “Ende’-Schalter kann OHNE Maus mit der “Pfeil™-, “TAB"-Taste, mit “Return”-Bestatigung oder durch
Driicken der “ESC"-Taste aktiviert werden!
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Ausgabe im Berechnungsdokument:

Ber.-Nr. 1 POLARPUNETBERECHNUNG
PUNET-NE M RICHTUNG Z-DIST S-3TRECEE I/R RECHTS-V HOCH-X HCHE

s02 Gl 1000, 000 1000.000 0.0000o0

503 0.0000  100.0000 46.180 & 1000, 000 1046.180 0.0000o0

SOEZE o 0.00o0 4] g g
ANICHLUSSPUNETECNTROLLE :
RED.3TR.: 46.180 GER.ZTR.: 46.180 DIFF: 0.000 D-ZUL. : 0.11s8
BERECHNTUNG DER NEUPUNETE OHNE RESTELAFFENVERTE ILUNG: I
PUNET-NE M RICHTUNG Z-DIST S-3TRECEE I/R RECHTS-Y HOCH-X HOHE

415 00 91.5022  100.0000 73.030 g 1072 .380 1009.719

227 00 94.0135 100.0000 93.580 & 10935.167 1005.757

111 00 115.5311  100.0000 92.420 & 1089. 683 977,676

312 00 119.5338 100.0000 71.450 g 1065.113 975.419

Es folgt nun die Berechnung der Hilfs- und Gebaudepunkte, indem aus der Modulbox
“Kleinpunktberechnung > orthogonal”

angewahlt und in 5 Berechnungsansatzen die Koordinaten des Gebaudes und des Kanaldeckels
bestimmt werden.

Eine Besonderheit bei der Eingabe des Arbeitskennzeichens sollte am Beispiel der ersten
orthogonalen Kleinpunktberechnung betrachtet werden. Hier ergibt es sich, dass ein Wechsel
eines mehrstelligen Arbeitskennzeichens fir den Anfangs- bzw. Endpunkt auf ein einstelliges
Arbeitskennzeichen fur den Neupunkt erfolgt.

Bestimmung der Punkte 1 und 2 zwischen 312 und 418:

Ber.-Nr. Z FELEINFUNETEERECHNUNG ORTHOGOMNLL
FINET-IER ABSZIS3E CRDINLTE RECHTS-T HOCH-X

n
0.000 * 1088.113 975, 419
31.600 * 107z .330 1009, 719
" 31,600 GER = 31.590 DIFF. = -0.010 D.ZUL. = 0.104
* w w 1? 1? 1?
+]

\ 4

r 4119 : 001 Arbeitskennzeichen oK | Ende |

Ll i

Wichtig ist hierbei, dass nach Eingabe des Endpunktes 418 fir die Eingabe des Neupunktes 1
fuhrende Nullen eingegeben werden um die automatische Punktnummernerganzung, die dann auf
419 steht, zu uberschreiben. Mit der Eingabe von 001 wird der Neupunkt als Punktnummer 1
tbernommen. Wurde nur eine 1 eingeben, erhielte man die Neupunktnummer 411.

Zur Berechnung der Neupunkte 1 bis 9 erscheint nach jeder Berechnung (Ende nach dem letzten
Neupunkt) die Zeile

Ausfubren Ja | Erde | Hilke | Modulparameter

und wird durch “Return” bestétigt. Die orthogonale Kleinpunktberechnung wird sofort fur die
Berechnung der nachsten Linie wieder begonnen (ohne Neustart des Berechnungsmoduls aus der
Modulauswahl).
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Ber.-Nr. 2 EKLEINPUNETEERECHNUNG OCRTHOGONAL

PUNET-IER Jus ABIIIZSE ORDINATE RECHTS-Y HOCH-X

31z 0.000 G 1065.113 975.419

413 31l.600 G 1072.380 1008.719

GEM = 31.600 GER = 31.5%0 DIFF. = -0.010 D.ZUL. = 0.104

1 u] 10.050 B 10659.470 S955.374

Z u] Z0.150 &l 1070.534 S995.378

Ber.-Nr. 3 EKLEINPUNETEERECHNUMNG ORTHOGOMAL

PUNET-NE Jul ABIZISZE ORDINATE RECHTA-Y HOCH-X

312 0.000 E 1068.113 978.419

111 Z1.500 G 1055. 6583 977,876

GENM = 21.500 GER = 21.583 DIFF. = 0.083 D.ZUL. = 0.094

3 u] 1&.050 -4.360 1086.373 S8Z.170
Ber.-HNr. 4 FKLEINFUNETEERECHNUNG ORTHOGONAL

PUNET-NER Jul ABIZISEE ORDINATE RECHTA-Y HOCH-X

111 0.000 & 10859. 683 977676

227 31.330 G 1093.167 1005.757

GEN = 31.330 GER = 31.305 DIFF. = -0.025 D.ZUL. = 0.104

3 & 4.050 -3.770 1056.394 95Z.157

10.850 B 1020.550 955 .450

5 u] Z0.950 &l 108z .013 S995.479

-
o

Ber.-Nr. 5 FELEINPUNETEERECHNUMNG ORTHOGOMAL
PUNET-NE Jul ABIZISZE ORDINATE RECHTA-Y HOCH-X
1 0.000 E 1065.470 S58.374
4 Z1.400 G 1030.550 955 . 450
GENM = 21.400 GER = 21.420 DIFF. = 0.0z20 D.ZUL. = 0.093
[ u] S5.Z50 &) 1074.725 Q55 .5392
u] 15.330 G 1054.514 S955.428

Ber.-Nr. 6  ELEINPUNETBEERECHNUNG CRTHOGONAL

PUNET-NE Jul AE3ZISEE ORDINATE RECHTZ-Y HOCH-X
5 0.000 G 10582 .013 995,479
2 21.170 ] 1070.834 993.378

GEM = Zz1.170 GER = 21.179 DIFF. = 0.00%9 D.ZUL. = 0.093
g u] 7.230 B 034,780 9935.445
] u] 17.310 &l 1074.46948 285,394

Zur Uberpriifung des doppelt bestimmten und gemittelten Punktes 3 kénnen wir ein
Mittelbildungsprotokoll erzeugen, in dem alle Werte aufgefiihrt sind. Hierzu starten wir

Modulauswahl > Listen/Protokolle > Mittelbildungsprotokoll

und erhalten im Berechnungsdokument (hach Neuberechnen) folgende Ausgabe.

PROTOKOLL MEHRFACH BESTIMMTER FUNETE
PUNET-NER F3 MAZ-F3 DY DX DZI/DH 1.BER  Z.BER ANGEH.
3 0.025 0.100 0.02z -0.013 3o 4 MITTEL
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Nachdem nun alle Koordinaten im 6értlichen System berechnet wurden, schalten wir den
Lagestatus in das amtliche System um, indem wir in der Modulauswahl unter
“Dokumentenparameter” die Dokumentenparameter neu aufrufen, die Zeile mit dem Ziellagestatus
aktivieren (Hakchen im Kontrollfeld) und die System-Nr. des Lagestatus (in unserem Beispiel 177)
eingeben. Zusétzlich schalten wir die “Reduktion” auf “Ja”.

Dokumentparameter/Punktdateiparameter ﬂﬂ
Dokumentparameter |"-.-"erwa|tung| Lage I Hu:uehel Eemerkungl
T I Plausi: D=tusA=KMO2=N5/3=00 =
Jimtl [ Zielmeridian: D=fus /2.5 [
Iﬁ [” Rechengenauigkeit: O=hax / 1-3=1-3 Machkommastellsn LI
m dditinnzkonstante [m]
Jh - chkenredultion wegen Abbildung und Hokerlage
[eri_a =] bbildung
Iw [ Mittlerer Fechtswert des Projektes [m]
TETTIIIN I~ Mittlere Hishe des Projektes [m.ii NN]
m [” Fehlergrenzen
IGON "I [T Winkelzinhsit
W orizont [Erdmazsenberechnung) [m]
Iﬁr llagestatus
| uchreihenfolge Lagestatus
W [ Zielhherstatus
| [™ Suchreihenfolge Hiohenstatus
Im [ Mumerienashezitk [min)

DK | Abbrechen | Hile |

Hiernach erfolgt die Eingabe der Gauss-Kriger-Koordinaten mit “Koordinateneingabe > Aggregat
Lage/Hohe”.

Festpunkte (LST = 177 / Gauss-Kriiger)
PUNKT-NR RECHTS-Y HOCH-X
502 3478250,463 5758428,474

503 3478246,558 5758474,512
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Als Eingabe werden immer nur die Veranderungen gegeniiber dem Vorschlag eingegeben, d.h. im
Vorgabefeld wird die Punkt-Nr. immer um 1 erhdht vorgeschlagen (siehe zuvor). Bei den
Koordinaten wird der 7-stellige Vorkommabereich dargestellt. Wenn sich die Koordinaten nur im
Meter- oder 10-Meter-Bereich andern, werden entsprechend nur diese Werte eingegeben, der
vordere Teil wird automatisch ergénzt.

FOORDINATEND IREETE INGAEE

PUNET-NE. RECHT3-¥ HOCH-X HOHE
3475250.4463 S7584258.474 O.aoooo
[ulc] * * *

| --.--.I

3478250463 16555 YKoddinate oK Ende

46,558
3478246, 558

Hier die gesamte, vollstandige Koordinateneingabe:

EOORD INATENDIREETEINGAEE
PUNET-NE RECHTS-T HOCH-X HEHE
50z 3478250, 463 ST554E58.474 0.00000
503 3475246.558 5758474.512 0.00000

Nun liegen die gesamten Punkte im Lagestatus 0 (6rtliche System) sowie die Polygonpunkte 502
und 503 im Lagestatus 177 (Gauss-Kriiger-System) vor.

Mit dem Aggregateditor LAGE konnen wir uns den Inhalt der (internen) Datenbank ansehen. Die
Punkte 1 -9, 111, 227, 312 und 418 sind nur einmal mit dem Lagestatus 000 vorhanden, die
Punkte 502 und 503 sind doppelt vorhanden, mit dem Lagestatus 000 und 177.

x
AKZ| LST| LER| LEH LEZ ety LZK| LaH
Lol LBJ|
& [ooo 1084780 995 445 1 B -]
5 [000 1074 696 998396 n B
111 (000 1089 682 977 676 o B
227 (000 1093 167 1008787 o B
31z (000 1068 113 978419 0 B |
418 (000 1072380 1009719 o B
[ S0z 000 TO00. 000 1000, 000 B B
502 [177 3478250 463 C7LE420 474 B B
E03 (000 T000.000 1046 180 B B
503 177 3478246 CEB C7LE474 G127 B B |
! & 8 &§ 8 + 8 F B % B F § §F F F F F F F 8 B B § §F § §F §
* Interne Datenbank (Verfahrenspeicher)
" Externe Datenbank (Festpunktspeicher) Hilfe Beenden
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Jetzt kdnnen wir alle Punkte automatisch aus dem 6rtlichen System (LST = 000) in das Gauss-
Kruger-System (LST = 177) transformieren. Hierzu rufen wir aus der Modulauswahl das Programm
“Transformation” auf und wechseln in die Registerkarte “Passpunkte”.

Transformation 2=
Statistik.  Passpunkte | Trafo-Punkte I Optiohen I
— Lagestatus der Systemne [LST]:
Huelle L5T: o0a Ziel L3T: |1 77 | Pazzpunkte laden |
(TIITL]]
AkZ | AkZ REY RE= REZ
=5 | g0z 0.001 -0.012
<“| =03 -0.001 0012
=
£==
- Transfarmation: Pazzpunkte ldzchen
{* 3-Parameter
™ 4-Parameter [Helmert)
1 YWerschigbung: ' = 3477338 558 ¥ = 5757347 546
® G aaeE ) Masstab 1.000000
" BParameter [2D] Direwitik el 3946130
= B-Parameter [&ffin]
" 7-Parameter
OF. Abbrechen Hilfe

In dem Eingabefeld “Quell LST” geben wir unsere Kennung fir das 6rtliche System (000), im “Ziel
LST” die System-Nr. 177 fur die Koordinaten des Gauss-Kriiger-Systems ein. Nachdem wir den

Schalter |  Paspukiekden | bestatigt haben, werden in dem darunter liegenden Feld alle Punkte, die
Koordinaten in beiden Systemen haben, als Passpunkte aufgefiihrt.

Uber weitere Schalter konnen die Art der Transformation (3- bis 7-Parameter) festgelegt, die
Transformationsparameter bestimmt und die Restklaffen angezeigt werden. Mit den Pfeil-Schaltern

-

4 --

ist es moglich, einzelne

oder alle =——

Passpunkte fir Analysezwecke aus der

Bestimmung der Transformationsparameter einzufiigen oder zu entfernen.
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Nachdem die Bestimmung/Berechnung der Transformationsparameter aus den Passpunkten
beendet ist, wechseln wir in die Registerkarte “Trafo-Punkte”, um die restlichen Punkte zu
transformieren.

Statistikl Passpunkte  Trafo-Funkte IDptiDnenI

— Lagestatus der Systeme [LST];
Quelle LST: oog ZielLST: 177 | Trafo-Punkteladen |
(TII1]]]
AKZ | MEKZ | KT | MBKZ | RKY R RKZ -
502 z -->| 1 0
503 z 2 i -
| 3 i
- 4 0
5 0 -
<= |4 I LIJ
— Restklaffenverteilung: Trafo-Punkte loschen |
" Keine & 1tz
™ Muliquadratisch 10572 Punkte transformieren:
" Overhaff 153 Y —— |
14574
14575
15715
Ok | abbechen | Hile |
Nach Bestatigung des Schalters Trafio-Punkte laden sind alle Koordinaten geladen, die NUR im

Ortlichen Sytem (LST = 000) und nicht im Gauss-Kruger-System (LST = 177) vorhanden sind.
Diese zu tranformierenden Koordinaten werden im rechten Fenster dargestellt, im linken stehen
noch einmal zur Kontrolle die Punkte (502 + 503), die in beiden System Koordinaten haben (i.d.R.
die Passpunkte).

Mit dem Schalter Yarschau | werden die Punkte transformiert und die Restklaffen

":b' —_——
=, oder alle =, Punkte kbnnen mit den
{:-- ==

Pfeil-Schaltern der Berechnung hinzugefligt oder aus ihr entfernt werden.

(entsprechend der Einstellung) angezeigt. Einzelne

Es besteht die Mdglichkeit, wieder in die Auswahl der Passpunkte zu wechseln, um dort weitere
Passpunkte zu laden bzw. zu entfernen. AnschlieBend kann man wieder in die Auswahl der zu
transformierenden Punkte wechseln, um sich die Restklaffen der zu transformierenden Punkte
berechnen und anzeigen zu lassen.

Die Transformation wird durch die Schalter 0k |und Ubemstmen | in das Berechnungsdokument
tbernommen. Die Koordinaten in der Projekt-DB gespeichert.
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EQQRDINATEND IREKTE INGAEE
PUNET-NE RECHTS-Y HOCH-X HOHE
50z 3475250, 463 S755425.474 0.o000o0o0
503 3478246.558 5758474.512 0.o000o0o0
Ber.-Nr. 7 TREANSFORMATICN
PALASSPUNKETE ALTES SY3ITEM (L3T): 000 NEUES 3¥3TEM (L3T): 177
TRANSFORMATICN: 3-FPARAMETER HMIT Z IDENTISCHEN PUNETEN.
PUNET-NE N RECHTS-T HOCH-X RECHTS-T HOCH-X RESTEL-T RESTEKL-X
Loz i000. 000 1000.000 3478250.463 5758425.474 0.001 -0.01z2
503 1000, 000 1046.180 3475246.555 5755474.51=2 -0.001 0.01z2
VERSCHIEEBUING T = 3477335.5568 X = 5757347.546
FESTGEZETZTER MASITABSFLETOR 2 = 1.00000000
DREHWINKEEL ALFHA = 394.6130 GON
TRANSFORMIERTE FUNKETE:
REITELAFFENVERTEILUNG NACH ABITANDSGEWICHTEN (GEW. = 1/3%2)
10 1069.470 955.374 534758320.666 S5755422.769 0.000 -0.003
20 1070.534 995.378 3475321.150 5758432 .554 0.0ooo -0.002
30 1056.5354 952.163 5475335.044 5755415.011 0.000 -0.00z2
4 0 1090.590 955.450 3475342.003 5758424.657 0.0ooo -0.002
50 1092 .013 995.479 53475342.274 5755434.744 0.000 -0.001
& 0 1074.725 9558.392 3475325.901 5755423 .233 0.0ooo -0.003
70 1054.514 965.426 34753535.951 5755424, 122 0.0o0o -0.002
g8 0 i084.780 993.445 3478335.070 5758434.100 0.0ooo -0.002
S0 1074.696 995.5396 34753zZ5.026 5758435.199 0.0o0o -0.002
111 0O 1089.683 9?7.676 3478341.711 5758413 .519 0.0ooo -0.002
227 0 1093 .167 1005.7687 3475342 .5553 5755445.114 0.0ooo -0.001
31z 0 1068.113 978.419 3478320.155 5758412 .735 0.0ooo -0.003
415 0 107z .380 1009.719 34753Z1.762 5755444.2586 0.0ooo -0.001
ES3 WURDEN 13 PUNETE TRANSFORMIERT. I

Jetzt steht die komplette Transformation im Berechnungsdokument und kann dort auch im
nachhinein (wie jede Berechnung) wieder maodifiziert werden, z.B. durch Deaktivieren einer Zeile
oder Uber den Schalter “Modulparameter”.

Ber.-HNr. 7  TRANSFORMATION
PASSPUNETE ALTES SYSTEM (L3T): 000 NEUES SYITEM (L3T): 177
®arameter fiir Transformatio e | PUNETEN .
TmnﬂmmdbnwammemrIHeﬁHamnlUmmmn HOCH-X REITEL-Y REITEL-X
) S5425.474 0.001 -0.01z
Transformatior: 58474.512 -0.001 0.012
& 3Parameter
VERZ: = 5757347.54¢0
4
FESTI 4-Parameter [Helmert) - 1.00000000
pREH | O SParameter (24) = 394.6130 GON
" 5Parameter (20)
TRAI ' B-Parameter [Affin)
. - ~
REST] " 7-Parameter = 1/Ete)
S54Z2. 769 0.0ao0 -0.003 I
S5432.854 0. 000 —0,00z
S5415.011 0.0ao0 -0.00z2
L5424, 657 0.0ao0 -0.002
S5434. 746 0.0ao0 -0.001
SE423.233 0. 000 —0,003
oK Abbrechen [Oberrehmen Hilfe: Sexzal 128 @, T =0.00e
L5434, 100 0.0ao0 -0.002
90 1074. 696 995.396 34753Z5.02Z6 5755435.199 0.0ao0 -0.00z

+++### ENDE ###+++
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Arbeitsweise Projektdatenbanken

Zu jedem Projekt in KAVDI gehoren zwei Datenbanken, die eine mit dem Namen INTERN und die
andere mit dem Namen EXTERN.

Projekt

Berechnungs-
dokument

mi*z.B.

Kleginpunktber. orthogonal

JINTERN ~

Benutzte Altpunite
Modifzierte Atpunkte Alle
i Meu berechnete Punkte | Festpunlkte
n,

Diese Datenbank beinhaltet alle im Projekt benutzen Altpunkte,
modifizierten Altpunkte und neu berechneten Punkte der Aggregate

PIERIUE “Lage” und “Hohe”. Diese interne Datenbank wird jedesmal geldscht, bevor
ein Projekt neu berechnet wird.
Diese Datenbank beinhaltet i.d.R. alle Giber die EDBS- und ASCII-
DB-EXTERN Schnittstelle eingelesenen Punkte, sofern es sich um Fest- bzw. Altpunkte

handelt. Die Punkte dieser externen Datenbank konnen NICHT verandert
werden.
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Zur einfacheren, Ubersichtlichen Darstellung der Arbeitsweise setzen wir folgende Punkte voraus:

» Es wurde ein neues (leeres) Projekt angelegt.

» Die Punkte 1 bis 4 (mit den Koordinaten aus Beispiel 1) befinden sich in der externen
Datenbank.

*  Wir ignorieren (zum besseren Verstandnis) den Nummerierungsbezirk.

»  Wir arbeiten mit 6rtlichen Koordinaten.

Um die Arbeitsweise von KAVDI in Bezug auf Neu-, Alt- und modifizierte Altpunkte im
Zusammenhang mit dem Berechnungsdokument und den Schnittstellen (ASCII, EDBS, ...) zu
verstehen, betrachten wir den nachfolgenden Ausschnitt aus dem “Datenfluss Berechnung”.

Berechnungsdokument

Ber.-Mr. 1 ELEINPUNETBEERECHNUNG ORTHOGCIAL

PUNET-NE il ABZZIZSE CORDINATE RECHT3-Y HOCH-X
1 4 & 100.000 100. 000
Z 4 E 100,000 200,000

GEN = 100.000 GER = 100.000 IFF. = 0.000 D.EZUL. = 0.160
10 0 50.000 ) (fula] 100.000 150.000
3 3 100.000 10 §000 200.000 Z00.000

DB

DB

h"-u-.._-
1 «+A0j0po| 100,000 Ben. Altpkt.
o <wmmopo| 200,000 Ben. Altpkt. 1 100,000 100,000
3 4388xa00) 200,000 Mod. Altpkt. > 100,000 200,000
4 200,000 100,000

Betrachtung am Beispiel einer orthogonalen Kleinpunktberechnung:

1. Nach Eingabe der Anfangspunktnummer Nr. 1 wird diese in der externen Datenbank gesucht,
gefunden, fur die Berechnung geladen und mit der Kennung “benutzer Altpunkt” in der internen
Datenbank gespeichert.

2. Fur Endpunkt Nr. 2 erfolgt die gleiche Prozedur.
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3. Wenn wir den Punkt Nr. 10 neu berechnen, wird dieser mit der Kennung “Neupunkt” in der
internen Datenbank gespeichert.

4. Sollten wir jetzt den Punkt Nr. 3 (vorhandener Festpunkt!) neu berechnen, wird dieser mit der
Kennung “modifizierter Altpunkt” ebenfalls in der internen Datenbank gespeichert.

== Jedesmal, wenn ein Projekt neu berechnet wird, wird vorher die interne Datenbank
geldscht! In der externen Datenbank stehen noch die origindren Ausgangswerte und
im Berechnungsdokument die Berechnungsvorschrift (Kleinpunktberechnung,
Geradenschnitt, ...)!

Wenn jetzt die interne Datenbank als Koordinatenverzeichnis, EDBS- oder ASCII-Datei
ausgegeben werden soll, kann die Ausgabe der Koordinaten Uber entsprechende Filterschalter
(“Neupunkte”, “verwendetete Altpunkte”, “modifizierte Altpunkte”) selektiert werden.

Dieses Beispiel sollte einen ersten, vereinfachten Einblick vermitteln. Exakt betrachtet, erfolgt bei
der Berechnung noch ein weiterer Zwischenschritt. Bei der Verwendung/Anwahl eines
Alt-/Festpunktes sucht KAVDI immer den Punkt zuerst in der internen und dann in der externen
Datenbank (Festpunkte)!

Dies hat zwei Grinde:

1. Zum Beispiel kbnnte ein Anfangspunkt bei einer Kleinpunktberechnung schon ein “modifizierter
Alt-/Festpunkt” sein. Wenn das Programm die Koordinaten immer nur aus der externen
Datenbank holen wirde, kdnnte die Berechnung nur die “unveranderten Alt-/Festpunkte”
benutzen und nicht die gednderten Koordinaten.

2. Wenn die Koordinaten eines Alt-/Festpunktes durch eine Berechnung neu bestimmt wurden,
sich dies aber im Nachhinein als Irrtum oder Fehler herausstellt, kann die entsprechende Zeile
im Berechnungsdokument geltscht werden. Bei der Neuberechnung wird automatisch zuerst
die interne Datenbank (mit den modifizierten Alt-/Festpunkten) geléscht. Fir die weitere
Berechnung stehen die Koordinaten der Alt-/Festpunkte noch mit ihren originaren Werten in der
externen Datenbank.

Weitere wichtige Verstandnishinweise zur internen und externen Datenbank finden Sie auch
unter den Stichwortern “Aggregateditoren”, “EDBS-* und “ASCII-Schnittstelle”.
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Datenfluss

Die Arbeitsblatter der nachfolgenden Seiten stellen Ubergreifende Zusammenhénge (Datenfluss,
Tabellen) grafisch dar.

Datenfluss: BereChnung . ... ... .. 52
Datenfluss: MeSSAUSWEITUNG . . . . . . ottt et e e e e e e e e e 53
Aggregat: Verwaltung, Lage, H6he und Bemerkung zum Punkt .. ........................ 54
Arbeitskennzeichen (AKZ) / Punktkennzeichen (PKZ) ... ... ... . ... . . ... 55
Datenfluss: KAFKA-/ISYSTRA-KONVEIEr . . .. ... e 56
Masterschllssel . . . .. ... 57
NUMMeErierunNgsbezirk . . .. .. 58
Datenfluss: Von den Rohmessdaten bis zur Grafik .. ....... ... .. ... . .. .. ... ... . ... 59

Datenfluss: Sachsen-Anhalt . . . .. ... e 60
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Datenfluss: Berechnung

Berechnungs-
dokument

Berechnungsmodul
Dokumentenverwaltung

Berechnungs- ﬂ

dokument

|
Grafikdaten

EXPORT
HPGL, DXF
GG, GIAP

EDBS=1 projekt-DB Projekt-DB [¥EDBS
INTERN EXTERN

EDBS-Export
FEIN/FAEN...

EDBS-Import
BSPE

Puni'e einlesen/ausg :ben o
. ya Formatdefinition
aLs/in Fremdda' ei

- @
]
Ihd) =
ASCll Format-
Fremddatei beschreibung
Zeilenformat
Katasteramt

Auftraggeber
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Datenfluss: Messauswertung

ROHMESS-
DATEN

Messdate iprotokoll

erst llen

TOTALST.
Formatdatei

CODE-Datei
PA,OSKA,...

Projekt-
vordefinition

Messdaten- Direkt-
protokoll auswertung

Messdate iprotokoll

verar eiten

> Ergebnis-
protokoll

EICHDATEN +
Totalstation

> Korrektions-
protokoll

Berechnungs-
dokument <
for
KAVDI-BRM
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Aggregat: Verwaltung, Lage, Hohe und Bemerkung zum Punkt

54

Aggregat Menvaiung (1WT) E. i EE“:
TR | . Vgl g
AKZ | NBZ | PAT | PRZ | PST | ... +—r = el
L L oy b - rg

Agpreget Lage (L57)
LGA LG\A1 LKR | LKH | LZK | ... 4+

Agoreaat: Hihe (HST)
HGA Hﬁﬁ HGB| HJM| HZK | ... +—r

|
|
%
|

Aopreged Berm suvm P ESR)

e

i

TXO | TX1 | TX2 | TX3 | TX4 | ... 4+

HST =100
Werwaltung (VWT) HST =000




KAVDI
Kompass

Arbeitskennzeichen (AKZ) / Punktkennzeichen (PKZ)

Der Zusammenhang zwischen dem Arbeitskennzeichen (AKZ), dem Nummerierungsbezirk (NBZ)
und dem Punktkennzeichen (PKZ) soll hier am Beispiel von Nordrhein-Westfalen gezeigt werden.

Die Systematik ist fur alle Bundeslandvarianten gleich, auf3er dass sich vielleicht einzelne Stellen
andern.

Nordrhein-Westfalen: NBZ + AKZ = PKZ

Berechnungsdokument
Num.Bez. (NBZ) Arbeitskennz. (AKZ)
3 aals[s]7 s = OoDnBRng
QQQQAAAA AAAAA A A
RECHT| | | T 11T

S

PAT
PNR

Plausi - I I_Plausi -
Y X

314 als[1[2]a [1]2]a|s[7]s6]1]2[s] [1]2 3|
Punktkennzeichen (PKZ) Rechts-Y Hoch-X

Datenbank
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Datenfluss: KAFKA-/SYSTRA-Konverter

KAVDI - Berechnung

A4

|-
Berechnungs- Projekt-DB
dokument(e)

lic, he

Sfpunkt o

by
Fe

Vordefi-
nitionen

Ausgeglichene
Koordinaten
werden in den
bestehenden

Berechnungs-
dokument:
NACHBE-

RECHNUNG

ALK-konformen
Punkt importiert

Berechnungs-
dokument:
FLACHEN-
BERECH.

KAFKA
Auftrags-
datei

Geometrie
Ausgleichungsprogramm
KAFKA
oder
SYSTRA
Ausgegl.
Koordinaten
Berechnungsdokument Der KAFKA/SYSTRA-Konverter selektiert alle Berechnungsansatze,
NACHBERECHNUNG die nicht nach KAFKA/SYSTRA umgesetzt werden kdnnen (z.B.
.Einrechnen in die Gerade") und schreibt sie in ein neues
Berechnungsdokument. Diese Berechnungen kénnen nach der
Ausgleichung wieder durchgefiihrt werden, damit alle Bedingungen
wieder erfillt sind.
Berechnungsdokument Ebenfalls werden alle Flachenberechnungsansétze in ein neues
FLACHENBERECHNUNG

Berechnungsdokument geschrieben, damit nach der Ausgleichung die
Flachenberechnung mit den ausgeglichenen Koordinaten durchgefuihrt
werden kann.
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Masterschlissel
__'__,_,-'—'—'_'__'__—'—_ _____\__'—‘—-\_.__
- T
( Rohmessdaten )
-"“-m____\_\_\_\_\_\_\_ ____'_'__'_'__,_,_,-“/
00000001 GP  224,4523  101,3745 89,456
00000002 GP  267,8654 098,3562 165,234
ooooooos? LT 23,4535 95,6744 SE,356
~_ -
Master-
schidssel
_,———'__'____ ___'_‘_———._,__\____
-~ . B
Code-Datei
GF 2 07% 118 Grenzpunkt
GE 3 0oo  IZ52  Gebaudeecke
LT 4 000 3344 Laterne
ED 4 000 4545 Fanaldeckel
_—-'—""'-F-—-/
S I
>
= =
< < L4
o = o

Berechnungsprogramm
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Nummerierungsbezirk

Eine Verwendungsart des 8-stelligen Arbeitskennzeichens (Arb.Kz.) ist die u.a. in Nordrhein-
Westfalen gebréauchliche Einbeziehung des Kilometerquadrates:

< Arb.Kz > < Rechts-Y > < Hoch-X >

Trotz der verkirzten Punktnummer (=Arbeitskennzeichen) besteht keine Einschrankung des zu
verarbeitenden Vermessungsgebietes auf 10 x 10 Kilometer. Mit dem KAVDI-Arbeitskennzeichen
kénnen maximal 10 x 10 km angewahlt werden , aber durch eine Verschiebung wahrend der
Bearbeitung eines Projektes kann das ,Punktnummernfenster” verschoben werden, so dass eine
unbegrenzte BearbeitungsgrofRe erreicht wird!

33|43 |53163|73|83]93]03|13]23

32|42 52162 |72]|82]92) 02|12 22<Arb9itsqe:)ie
3141|5161 |71|81]91j01|11]21

5700 30 | 40|50 [60 [ 70 | 80 | 90] 00 | 10 | 20

39|49 |59169|79|89]99] 09|19 (29

38|48 |58 |68 |78|88]98]08|18]28

37 |47 |57 |67 |77 |87 |97} 07 |17 |27

36 |46 |56 |66 | 76 | 86 | 96] 06 | 16 | 26

35]|45|55165]|75|85]95] 05|15]25

5784 34 |44 |54 |64 | 74 | 84 | 94) 04 |14 | 24

5780

4473
4470 4480

Beispiel: Numerierungsbezirk = 4473 5784

Arbeitskennzeichen = 45xxxxxx liegt im KMQ = 4474 5785
Arbeitskennzeichen = 52xxxxxx liegt im KMQ = 4475 5792, nicht im KMQ 4475 5782 !!!
Arbeitskennzeichen = 13xxxxxx liegt im KMQ = 4481 5793 icht im KMQ 4471 5783 !!!

=3
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Datenfluss: Von den Rohmessdaten bis zur Grafik
*.EIN
Rohmessdaten
PNR + Messwerte | COD |
*.COD
. CODE-Datei
| cop | PaT | vaT | osk |

*.MDP
Messdatenprotokoll

) 2 R y
[ PNR + Messwerte | PAT | vaT | 0sk |

Projekt - Datenbank

SavTam 1
134

[pnr [ PaT]osk]var] v | x | ..

L *ZTP
y

. _| Zuordnungstabelle
I—I—IOSK VAL M Ausgestaltung

*.SYM
Symboldatei

\ 4
| SYM |=| Geometrie
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Datenfluss: Sachsen-Anhalt
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